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Vorwort

Die XSTO X12-Serie umfasst die beiden folgenden Modelle (nachfolgend als XSTO
X12 und XSTO X12 Pro bezeichnet). Die wesentlichen Unterschiede zwischen den
Modellen sind: Der XSTO X12 Pro verfiigt tiber eine elektrische Beinstiitze, wahrend
der XSTO X12 mit einer manuellen Beinstiitze ausgestattet ist

Produktmodell Produktcode
XSTO X12 (CPLY136JEA) CPLY136JEA-01
XSTO X12 Pro(CPLY136JEB) CPLY136JEB-01

Die Treppensteig—Rollstiihle der XSTO X12-Serie sind innovative Mobilitatsgerate
mit auBergewohnlicher Wendigkeit und bieten dem Nutzer ein intelligenteres und
komfortableres Fahrerlebnis.

Im Vergleich zu herkommlichen elektrischen Rollstithlen integriert die XSTO
X12-Serie eine Sitzhohenverstellung sowie mehrere Winkelverstellfunktionen und
ist mit einem Raupenkletter-Mechanismus ausgestattet, erganzt durch zahlreiche
praktische Konstruktionsmerkmale, die die Anpassungsféahigkeit und den Komfort
des Gerats deutlich erhohen. Dank des Raupenkletter—-Mechanismus kann die XSTO
X12-Serie mithelos Hindernisse wie Treppen, Stufen und breite Spalten iiberwinden
- Barrieren, die fiir herkommliche Rollstithle nur schwer zu bewaltigen sind -
und verbessert so die Mobilitat erheblich.

Der Treppensteig—Rollstuhl ist mit einem Raupenkletter—-Mechanismus ausgestattet
Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass Sie die Funktionen des Gerats vollstandig
verstanden haben. Dieses Gerat darf nur nach Abschluss der erforderlichen
Bedienerschulung und erfolgreichem Bestehen der Bewertung betrieben werden.

Strukturelle Zusammensetzung
Besteht hauptsachlich aus Rahmen, Motor, Bediengriff, Batterie und Sitz
Verwendungszweck

Der intelligente elektrische Treppensteig—Rollstuhl der XSTO X12-Serie ist
speziell fiir Personen mit Bewegungseinschrankungen der unteren Extremitéaten und
nicht gehfahige Nutzer konzipiert. Er unterstiitzt Nutzer bei der Mobilitat im
Freien innerhalb geeigneter Umgebungen und deckt den tdglichen Reisebedarf

Kontraindikationen

o Nutzer, die die Bedienerschulung nicht abgeschlossen haben.
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o Nutzer, deren Gewicht die angegebene maximale Tragfahigkeit des Produkts
tiberschreitet.

® Nutzer mit eingeschrankten kognitiven Fahigkeiten (Demenz, Bewusstlosigkeit,
verlangsamte Reaktion usw.), die Kletterrisiken nicht erkennen oder die
Klettermodi nicht sachgemiB umschalten konnen.

o Nutzer mit schwerer Osteoporose oder anderen Erkrankungen, die zu erhohter
Knochenbriichigkeit fithren und den Aufprall einer Notbremsung nicht aushalten
konnen.

o Nutzer mit schweren Herz—Kreislauf- und zerebrovaskularen Erkrankungen,
orthostatischer Hypotonie, Epilepsie oder anderen Erkrankungen, die zu
plotzlichen medizinischen Notféallen neigen.

e Nutzer mit schweren Bewegungssteuerungsstorungen (starke GliedmaBenspasmen,
unwillktirliche Zuckungen usw.), die den Joystick nicht stabil bedienen
konnen.

o Nutzer mit schweren psychischen oder Verhaltensauffalligkeiten, die wahrend
der Nutzung nicht kooperieren, dazu neigen, das Gerat unerlaubt zu verlassen
oder mit anderen zu kollidieren.

o Nutzer, die nicht in der Lage sind, eine sitzende Position selbststandig oder
mit Haltungsstabilitat zu halten.



1 Symbole und Bedienungshinweise

1.1 Symbolbeschreibung

Die folgenden Symbole werden in diesem Handbuch verwendet, um auf
Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen hinzuweisen.

Symbol Erklarung
AWARN|NG Betrifft die personliche Sicherheit.
Kann leichte Verletzungen oder
ANOTICE Gerateschiaden bedeuten.

® Kennzeichnet verbotenes Verhalten.
Kennzeichnet erforderliches
Verhalten.

* Erlauternder Hinweis.

1. 2 VorsichtsmaBnahmen

AWARNING

® Der Treppensteig—Rollstuhl darf nicht in unmittelbarer Nahe zu
oder gestapelt mit anderen Geraten aufgestellt werden. Falls dies
erforderlich ist, beobachten und iiberpriifen Sie vor der Nutzung,
dass die Gerate in der aktuellen Konfiguration normal
funktionieren.

0 ® Dieses Gerat verfiigt tiber mehrere Funktionen und erfordert, dass
der Nutzer ein klares Bewusstsein und normale kognitive

Fahigkeiten besitzt.

® Der Nutzer sollte dieses Handbuch vor der Verwendung lesen. Altere
Personen sollten die Bedienweise des Treppensteig—Rollstuhls
unter Anleitung von Familienmitgliedern klar verstehen.



AWARNING

Wahrend der Nutzung des Treppensteig-Rollstuhls dirfen keine
Wartungs— oder Reparaturarbeiten durchgefiihrt werden.

Das lasergesteuerte Ein— und Ausfahren des Hinterrads ist eine
Hilfsfunktion. Wahrend des Kletterns miissen der Nutzer oder die
Begleitperson den Kletterstatus genau iiberwachen. Fahrt das

Hinterrad zu einem unpassenden Zeitpunkt aus oder ein, ist der
Vorgang sofort zu stoppen und das Hinterrad manuell zu steuern.

Die Kletterfunktion dieses Gerats ist ausschlieBlich zur
Unterstiitzung vorgesehen. Wahrend des Betriebs besteht die Gefahr
des Kippens oder Umstiirzens nach hinten. Mindestens eine
professionell geschulte Begleitperson muss anwesend sein, und
sowohl Nutzer als auch Begleitperson miissen hochste Aufmerksamkeit
wahren, um die personliche Sicherheit zu gewahrleisten. Eine
Nutzung ohne Aufsicht ist strengstens untersagt.

Treppensteig—Rollstiihle sind nicht fiir Personen mit geistigen
Behinderungen geeignet.

Verwenden Sie keine Zubehorteile, abnehmbaren Komponenten oder
Materialien, die nicht in diesem Benutzerhandbuch angegeben sind.

SchlieBen Sie das Gerat nicht an andere, nicht in diesem
Benutzerhandbuch angegebene Gerate an.

Nehmen Sie keine unbefugten Anderungen am Gerét vor.

Der Patient ist der vorgesehene Bediener. Greifen Sie beim
eigenstandigen Betrieb des Gerats nicht in bewegliche mechanische
Teile. Alle Wartungsarbeiten am Gerat diirfen ausschlieBlich von
autorisiertem Kundendienstpersonal durchgefiihrt werden.

Die Nutzung dieses Gerats durch ungeschultes Personal ist
strengstens untersagt: Alle Nutzer miissen vor der Verwendung eine
Bedienerschulung unter Anleitung von Fachpersonal absolvieren

Uberladung ist strengstens untersagt: Das Gesamtgewicht von Nutzer
und personlichen Gegenstanden darf die Nenntragfahigkeit des
Produkts nicht tiberschreiten. Eine Uberschreitung kann zu
Gerateschaden oder zum Umkippen des Geréats fiihren.

Kinder diirfen das Gerat nicht allein benutzen: Wenn ein Kind den
Treppensteig—Rollstuhl nutzt, muss eine Aufsichtsperson jederzeit
anwesend sein. Eine Nutzung ohne Aufsicht ist strengstens
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AWARNING

® Der Einsatz dieses Gerats in den folgenden Umgebungen ist

untersagt.

strengstens untersagt, da er zu Umkippen, Kontrollverlust
Personenschaden oder Gerateschaden fiihren kann:

< Rutschige StraBenoberfléachen oder Untergriinde mit
unzureichender Tragfahigkeit, wie loser Kies, dicke
Schneedecken oder Eis;

<  Stark unebene StraBenoberflachen mit Schlaglochern, Rissen
oder Beschadigungen;

<>

Wendeltreppen und Rolltreppen mit einem Verdrehwinkel > 4° ;

< Treppen mit vollsténdig schwarzen, lichtabsorbierenden
Oberflachen, hochtransparenten oder stark reflektierenden
Materialien oder dicht gepackten kleinen Objekten (kann dazu
fithren, dass der LiDAR-Sensor nicht korrekt erkennt)

® Wahrend des Kletterns muss der Nutzer eine stabile Sitzposition
einhalten. Es ist strengstens untersagt, sich nach vorne zu lehnen,
unbefugt aufzustehen, heftige Bewegungen auszufiihren oder das
Fahrzeug zu verlassen, um Umkippen des Gerats oder
Sturzverletzungen zu vermeiden

1. 3 Sicherheitserklarung

1.

Alle LiDAR-gestiitzten Funktionen dieses Gerats - einschlieBlich
Hochgeschwindigkeits—-Kollisionswarnung, Absturzerkennung und
Kletterunterstiitzung - gelten als Hilfsfunktionen. Diese Funktionen sollen
erfahrenen Bedienern erganzende Hinweise geben und konnen die direkte
Beobachtung, Beurteilung oder Steuerung durch den Bediener nicht ersetzen
Der Nutzer tragt weiterhin die Hauptverantwortung fiir den sicheren Betrieb.
Unser Unternehmen haftet nicht ftir Unfalle, die aus einem vollstandigen
Verlassen auf diese Hilfsfunktion resultieren.

Die Kletterfunktion dieses Gerats umfasst Hochrisiko—Operationen. Nutzer und
Begleitpersonen miissen sich aller damit verbundenen Risiken vollstandig
bewusst sein und diese freiwillig akzeptieren. Unser Unternehmen haftet nicht
fiir Schaden, die aus folgenden Umstanden resultieren:
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o Nutzung der Kletterfunktion ohne die in diesem Handbuch vorgeschriebene
Aufsicht durch qualifizierte Begleitpersonen;

® Die Begleitpersonen waren nicht ausreichend geschult oder haben
Bedienungsfehler begangen;

® Erzwungene Nutzung der Kletterfunktion in ungeeigneten Umgebungen;
® Funktionsausfall aufgrund unsachgemaBer Geratewartung;
® Unbefugte Reparaturen, Demontagen oder sonstige Eingriffe am Gerat.

1.4 Recycling und Entsorgung

Zum Schutz der Umwelt miissen beschadigte oder ausgesonderte Komponenten dieses
Produkts an den Hersteller zuriickgegeben oder von den vom Staat benannten Stellen
entsorgt werden. Werfen Sie sie nicht achtlos weg. Kunststoffteile, Rahmen und
Rohrkomponenten konnen nach Erreichen ihrer Lebensdauer an professionelle
Recyclingstellen tibergeben werden.

Dieses Benutzerhandbuch gilt fiir die XSTO X12-Serie

1.5 Etikettenbeschreibung

Symbol Erklarung

Achten Sie darauf, das Einklemmen der Hande zu

vermeiden

Achten Sie auf elektromagnetische Storungen

Lagerverbot

Elektromagnetische Bremse entriegeln und
verriegeln (siehe Abschnitt 7.4.6

Elektromagnetische Bremse)

=@ BN



Symbol

IPX4

I_I_l
L—4_1

2 Uber das Gerat

2.1 Packliste

Treppensteig—Rollstuhl X 1

Erklarung

Warnschild

Anwendungsteil vom Typ BF

Die Schutzart des gesamten Fahrzeugs gegen
Flissigkeitseintritt betragt IPX4.

Die Verpackung enthalt zerbrechliche Teile;
beim Transport vorsichtig handhaben

Verpackung beim Transport oder bei der
Lagerung gemafl Pfeilrichtung vertikal nach
oben ausrichten

Die Verpackung ist nicht regenfest; beim

Transport oder bei der Lagerung vor Regen
schiitzen.

Nicht mehr als 3 Lagen identischer
Verpackungen stapeln

Verpackung beim Transport stabil aufstellen
und Rollen vermeiden, um Beschadigungen des
Inhalts zu verhindern.

Benutzerhandbuch beachten

LithiumBatterie X 2



Benutzerhandbuch X 1 Innensechskantschliissel X 1

Ladegerat X 1

2.2 Optionales Zubehor

Informationen zu optionalem Zubehor, das mit diesem Gerat kompatibel ist

erhalten Sie beim Handler oder Hersteller.

2. 3 Produktaufbau

Wesentliche Unterschiede zwischen den beiden Modellen: Der XSTO X12 Pro verfiigt
iiber eine elektrische Beinstiitze, der XSTO X12 iiber eine manuelle Beinstiitze

Beachten Sie das tatsachliche Produkt fiir Details zum Aussehen; die folgende
Abbildung zeigt nur den XSTO X12 Pro.

: Rumpfstiitze (optional)

: Sitzpolster

A
B: Rickenpolster
C
D

: Wadenseitenstiitze
(optional)

E: Wadenstiitze (optional)

. Beinstiitze

F

G: Schiebegriff

H: Armlehnen-LiDAR
I: Hinteres LiDAR

J: Ladeanschluss an der
Arm]lehne

K: Sitz—Schubstange

L: Hinterrad



Kopfstiitze (optional)

Lithium-Batterie

Hinterer Blinker
Raupe
Kipp—Schutzrad
Bediengriff
Armlehne
Vorderer Blinker
Scheinwerfer
Not-Aus—Schalter

FuBstitze

> 2 = © =2 v o " o YU o = =

Vorderrad

2.4 Produktparameter

Parameter Spezifikationsbeschreibung

Ausgeklappte GroBe: 1210 X 685 X 1550 mm
Zusammengeklappte GroBe: 1185 X 685 X 617
mm

Abmessungen (Lange X Breite X
Hohe)

Bruttogewicht 125 kg

XSTO X12 : 115kg

Basisgewicht (ohne Batterie)
XSTO X12 Pro: 116kg

Abmessungen der Pedalbaugruppe

. . 230 mm X 150 mm X 2
(Lange X Breite)

Gewicht der Pedalbaugruppe 0,73 kg X 2
GriffgroBe 213 mm X 70 mm X 113 mm
Griffgewicht 300 g

GroBe des hinteren Anti-Kipp—Rads 50 mm X 20 mm



Parameter

Vollgummireifen

Joystick—Durchmesser
Rahmen
Faltmechanismus
Hauptmaterial
Lebensdauer
Seriennummernschild
Effektive Sitztiefe
Effektive Sitzbreite

Verstellbereich der
Riickenlehnenhohe

Riickenlehnenwinkel

Abstand zwischen Pedalen und Sitz

Winkel zwischen Beinstiitze und

Sitzflache

Abstand zwischen Armlehne und Sitz

Sitzhohe

Radstandshohe

Bodenfreiheit tiber Hindernissen
Graben-Uberquerungsbreite

Maximale Tragfahigkeit

Spezifikationsbeschreibung

Vorderrader: 10 Zoll (Allradantrieb)
Hinterrader: 10 Zoll (Gummirader)

12 mm
Starrer Rahmen
Z-Faltung

Kohlenstoffstahl
5 Jahre

Siehe Typenschild am Rahmen
380 mm - 435 mm

390 mm - 440 mm

128 mm

Min.: 90° , Max.: 121°

Min. : 375 mm, Max.: 680 mm

Min.: 98° , Max.: 175°

Min. : 255 mm; Max.: 312 mm
Min. : 490 mm; Max.: 762 mm
119 mm

50 mm
Radmodus < 180 mm / Raupenmodus < 300 mm

136 kg



Parameter

Unabhangige Tragfahigkeit des
Sitzes

Hochstgeschwindigkeit
Reichweite auf ebenem Untergrund

Minimaler Wendekreisdurchmesser

Maximale
Hindernisiiberquerungshohe

vorwarts

Maximale

Hindernisiiberquerungshohe

Stillstandsleistung
Steigfahigkeit

Sicherheitsneigung / Maximale
Neigung

Maximaler Steigungswinkel
Statische Hangstabilitat
Dynamische Stabilitat
Gerauschpegel

Motor

Antriebssystem
Batteriespezifikationen
Batteriegewicht

GroBe des Batteriemoduls

Batterieladedauer

Spezifikationsbeschreibung

136 kg

12 km/h
35 km

1650 mm

100 mm

200 mm (Klettermodus)

15°

15° (radmontiert) / 40°

15°  (radmontiert) / 35°
15°
15°

< 70 dB

Biirstenloser Motor; 300 W X 24 V DC X 4

Allradantrieb

Lithium-Batterie: 25,2 V DC, 25,6 Ah X 2

7,2 kg (3,6 kg X 2)
367 X 111 X 90 mm

6,5 h X 2

(Raupenmodus)

(Raupenmodus)



Eingang: 100 - 240 V AC, 50/60 Hz, 2,5 A max. ;

Ladegerat-Spezifikationen
Ausgang: 29,4 VDC / 4 A

Bremse Elektromagnetische Bremse
Sicherheitsgurt 1
Anti-Rutsch—Rad 2

Temperaturbereich fiir Lagerung und | . . 3 . .
. . 0 ° Cbis +35 ° C/ +5 ° C bis +40 ° C
Betrieb des Gerats

T turbereich fu
emperaturberetch Hur 0 ° C bis +45 ° C / 0 ° C bis +45 ° C
Batterielagerung/-betrieb

L-formige Ecke: 1400 X 1400 mm

Minimale PlattformgroBe L
U-formige Ecke: 1400 X 2000 mm

Schutzart 1PX4

* Die bei Leistungstests verwendete Testpuppe hatte ein Gewicht von 136 kg.

Hinweis: Maschinen konnen Fertigungs— und Montagetoleranzen aufweisen; die
tatséchlichen Abmessungen liegen in der Regel innerhalb £5 mm der in der Tabelle
angegebenen Werte, das Gewicht innerhalb £2 kg.

® Dieses Produkt ist ein vielseitiger
Outdoor—Treppensteig—Rollstuhl.
® Das Gesamtgewicht von Nutzer und personlichen Gegensténden darf

die Nenntragfahigkeit des Produkts nicht tberschreiten;
andernfalls besteht die Gefahr von Gerateschaden oder Umkippen.

Gerategeschwindigkeit und Bremsweg:




1 1.0 0. 33 290mm
Modus 2 1.5 0.5 400mm
N 3 2.0 0. 66 550mm
4 3.0 1 760mm
5 4.0

1 1.0 0. 33 360mm
Modus
S 2 2.0 0.6 590mm
3 3.5 1. 05 1000mm
4 6.0 1.86 1570mm
5 8.0 2.0 2000mm
Modus 1 2.0 0.6 650mm
i 2 6.0 1.86 1600mm
3 8.0 2.0 2200mm
4 10.0 2.0 2760mm
5 12.0 2.0 2900mm

* Die in dieser Tabelle angegebenen Bremsweg—Kennwerte wurden unter standardisierten
Testbedingungen auf trockenem Asphaltbelag gemessen. Die tatsdchliche Leistung kann
durch Faktoren wie Fahrbahnzustand, Belastung, Reifen und Umwelteinfliisse beeinflusst

werden.
Betriebsumgebungsbedingungen fur Treppensteig—Rollstihle:
1. Umgebungstemperatur: 5 ° C bis 40 ° C
2. Relative Luftfeuchtigkeit: < 95 %
3. Luftdruckbereich: 800 hPa bis 1060 hPa

4. Bei einer Umgebungstemperatur von 20 ° C benotigt der Treppensteig—Rollstuhl
2 Stunden, um ausgehend von der niedrigsten Lagertemperatur den
Normalbetrieb zu erreichen, und weitere 2 Stunden ausgehend von der hochsten
Lagertemperatur.

Die Umgebungsbedingungen fiir Lagerung und Transport zwischen zwei Einsatzen
miissen folgenden Anforderungen entsprechen:
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1. Umgebungstemperatur: 0 ° C bis 35 ° C
2. Relative Luftfeuchtigkeit: << 95 %
3. Luftdruckbereich: 800 hPa bis 1060 hPa

2.5 Gesamtabmessungen des Produkts

1550 mm

Maximum state

1210 mm 685 mm

617 mm

Folded state

685 mm

1080 mm

Track travel state




3 Montage und Einstellung
3. 1 Komponenteniibersicht

Das Gerat wird in folgenden Hauptkomponenten verpackt und versandt, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt:

Haupteinheit X 1

LithiumBatterie X 2

Griffbaugruppe X 1




3. 2 Montagemethode

Der Montage— und Startvorgang des
Treppensteig—Rollstuhls ist wie folgt:

1. Fassen Sie den Riickenlehnengriff
und driicken Sie den
Entriegelungshebel der
Riickenlehne;

2. Ziehen Sie die Riickenlehne nach
hinten, bis sie den Anschlag
erreicht, lassen Sie den
Entriegelungshebel los und
schiitteln Sie leicht, um
sicherzustellen, dass die
Riickenlehne verriegelt ist. Klappen
Sie zum Abschluss die FuBstiitze aus.

3. Halten Sie den Akkupack an beiden
Seiten, richten Sie ihn an der
Akkufiihrungsschiene an der
Riickenlehne aus und schieben Sie ihn
gleichmiaBig ein. Driicken Sie ihn
horizontal nach unten, um ihn zu
fixieren. Die beiden Batterien haben
unterschiedliche Adressen;
verwenden Sie Batterien mit den
Adressen 01 und 02

ANOTICE

Greifen Sie keinesfalls

® die untere Halfte der
Batterie, um

Quetschverletzungen zu

é(///BachestHandb




vermeiden

4. Verwenden Sie den mit der Batterie
gelieferten Schliissel, drehen Sie im
Uhrzeigersinn und verriegeln Sie die
Batterie. Lésst sich die Batterie
nicht verriegeln, sitzt sie nicht
korrekt. Entnehmen Sie die Batterie
und setzen Sie sie erneut korrekt
ein.




5. Montage des Bediengriffs.

1) Nehmen Sie die Griffbaugruppe
heraus, richten Sie sie an der
Armlehnenbasis aus und befestigen
Sie sie mit einer
Innensechskant—Zylinderkopfschrau
be M5X10.

2) Bediengriff-Kabel anschlieBen.

Suchen Sie das Flugsteckerende des
Bediengriff-Kabels, richten Sie es an
der entsprechenden Schnittstelle an der
Armlehne aus, stecken Sie es ein und
priifen Sie die sichere Verbindung

Zum Abziehen des Bediengriff-Kabels
fassen Sie das Flugsteckerende und
ziehen Sie es nach unten.

6. Driicken Sie den Ein—/Aus—Schalter am
Bediengerat, um das Geréat

einzuschalten




7. Halten Sie die Tasten Auf und Ab
gleichzeitig gedriickt. Nach etwa 3
Sekunden wird die
One-Touch-Entfaltung aktiviert und
der Treppensteig—Rollstuhl wechselt
in den Fahrmodus.

3.3 Manuelle Einstellung

Der Nutzer kann das Gerat entsprechend seinen tatsachlichen Bediirfnissen in eine

bequeme Position einstellen.

3. 3. 1 FuBstltze

Hohenverstellung der FuBstiitze:

1. Ziehen Sie den Drehstift nach auf3en,

sodass sich die FuBstiitze vertikal
bewegen léasst.

2. Stellen Sie die FuBstiitze auf die
gewiinschte Hohe ein und lassen Sie
den Drehstift los.




3. 3. 2 Rumpfstiitzen-Baugruppe (optional)
B VWinkelverstellung der
Rumpfstiitzen—Baugruppe

1. Losen Sie die 7-formige Schraube;

2. Stellen Sie die
Rumpfstiitzen—Baugruppe auf den

gewlinschten Winkel ein;

3. Ziehen Sie die 7-formige Schraube
fest.

B Vor—/Zuriick-Verstellung der
Rumpfstiitzen—Baugruppe

1. Entfernen Sie die

Innensechskantschraube;

2. Stellen Sie die
Rumpfstiitzen—Baugruppe in die

2
2
2
o
o
°

gewiinschte Position;

3. Ziehen Sie die entfernten Schrauben
einfach wieder fest, um die

Fixierung zu sichern.

B Hohenverstellung der
Rumpfstiitzen—Baugruppe e

o

1. Entfernen Sie die

Innensechskant-Zylinderkopfschraub ‘
e;

000000000

2. Stellen Sie die
Rumpfstiitzen—Baugruppe auf die

gewiinschte Hohe nach unten;

3. Ziehen Sie die entfernten Schrauben
einfach wieder fest, um die

Fixierung zu sichern.



3.3.38Sitz
3.3.3.1Sitzbreite

Die Sitzbasis ist mit
Innensechskant-Zylinderschrauben
versehen. Durch Losen der vier in der
Abbildung gezeigten Schrauben wird die
Sitzbreitenverstellung freigegeben

1. Losen Sie die
Innensechskant-Zylinderschrauben
an der Unterseite des Sitzes;

2. Fassen Sie beide Armlehnen und
stellen Sie den Abstand zwischen
den Armlehnen auf die gewiinschte
Breite ein.

3. Ziehen Sie die Schrauben an der
Unterseite fest, um die Sitzbreite
einzustellen.

3.3.3.2Sitztiefe




1. Entfernen Sie das Sitzpolster und ‘III nmp
suchen Sie die Schrauben, die die
Riickenlehnenbaugruppe am

Sitzrahmen befestigen.

2. Losen Sie die Schrauben und
verschieben Sie die
Neigungsbaugruppe nach vorne oder
hinten in die gewiinschte Position.

3. Ziehen Sie die Schrauben wieder
fest und bringen Sie das
Sitzpolster an.

3. 3.4 Kopfstiitze (optional)

Winkeleinstellung der Kopfstiitze

1. Losen Sie die 7-formige Schraube;

2. Stellen Sie die Kopfstiitze nach
personlicher Vorliebe in die
gewiinschte Position;

3. Ziehen Sie die 7-formige Schraube
wieder fest.

3. 3. 5 Riickenlehne zusammenklappen

1. Halten Sie den Entriegelungshebel
der Riickenlehne und driicken Sie ihn
leicht nach oben;

2. Driicken Sie die
Riickenlehnenbaugruppe nach vorne
und unten, um sie
zusammenzuklappen.




3. 3.6 Armlehne

1.

Hohenverstellung der Armlehne

Halten Sie den
Armlehnen-Hohenverstel lknopf
lange gedriickt;

Stellen Sie die Armlehne auf die
gewiinschte Hohe ein:

Lassen Sie den
Armlehnen-Hohenverstel lknopf

los, um die Einstellung
abzuschlieBen.

Hochklappbare Armlehne

Driicken Sie den
Entriegelungshebel nach unten und
halten Sie ihn gedriickt;

Klappen Sie die

Armlehnenbaugruppe nach hinten;

Lassen Sie den Entriegelungshebel
los.

3. 3. 7Bediengriff

1.

Winkelverstellung des Bediengriffs

Driicken Sie den Bediengriff nach
hinten, um die Winkelverriegelung
zu losen; der Bediengriff wechselt

in den entriegelten Zustand




2. Drehen Sie den Bediengriff in die
gewiinschte Position; i

3. Drehen Sie den Griff nach vorne, um \
die Winkelverriegelung zu l0sen

und die aktuelle Position ‘
freizugeben.

B Hohenverstellung des Bediengriffs

Die Befestigungsbasis des
Bediengriffs verfiigt iiber zwei Locher
zur Hohenverstellung, die nach Bedarf

gewahlt werden konnen.

1. Losen Sie die
Innensechskant—Zylinderkopfschra
ube;

2. Stellen Sie die
Bediengriff-Baugruppe auf die

gewiinschte Hohe ein:

3. Ziehen Sie die Originalschrauben
wieder fest, um die
Hohenverstellung abzuschlieBen.



3. 3. 8 Raupenspannung

1.

Stellen Sie die Sitzhohe im
Fahrmodus auf die niedrigste

zulassige Position ein.

Stecken Sie den
Innensechskantschliissel ein und
drehen Sie die Schraube im
Uhrzeigersinn, um die Raupe zu

spannen




4 Bediengriff

Der Bediengriff besteht aus einem Ein—/Aus—-Schalter, einem Display, einem
Joystick und mehreren Tasten. Seine Komponenten sind in der folgenden Abbildung
dargestellt:

: 50

Abbildung 4-1 Bediengriff Abbildung 4-2 Tastensymbole

(4]

——Button

= o

&
S

4.1 Bedienungsanleitung der Schnittstelle

Driicken Sie den Ein—/Aus-Schalter am Bediengriff kurz, um das Gerat
einzuschalten. Das System wechselt in die Initialisierungsansicht und
anschlieBend automatisch standardmaBig zu Schnittstelle 1 (Hauptschnittstelle).

N 1

0.0

km/h

[ ¥ 85«
\ J

Abbildung 4-3

Initialisierungsansicht

Abbildung 4-4 Schnittstelle 1



Das Display verfiigt iiber die folgenden drei Bedienschnittstellen. Durch kurzes
Driicken der Seitentaste wird nacheinander zwischen den drei Schnittstellen
umgeschaltet. Die angezeigten Inhalte und verfiigharen Funktionen unterscheiden
sich in jeder Schnittstelle.

Schnittstelle 1 (Hauptschnittstelle)

e Schnittstelle 2 (Einstellungsschnittstelle)

Schnittstelle 3 (Schaukelstuhl-Schnittstelle)

4.1.1Schnittstelle 1 (Hauptschnittstelle)

Headlight
Bluetooth ——— | — Fall Alarm

(N |

Speed Mode ——— N 1 ———— Speed Gear
sei—t—0.0

km/h
(memawsw ) 85y Battery Level

e

Aktuelle

Schnittstelle Tastensymbol Funktionsbeschreibung

Kurzes Drticken:
Geschwindigkeitsreduzierung im Fahr— und

Raupenmodus

Langes Drticken: Im Klettermodus

Hinterrader einfahren

Kurzes Driicken: Beschleunigen im Fahr-—

+ und Raupenmodus

Langes Driicken: Hinterrader im

Klettermodus ausfahren



N 1

0.0

km/h
[ » 85«

Fn

<P

VE‘

1>$ and JZ}

[ ] >
\‘—'\ and r<)

Kurzes Driicken: Zwischen den Fahrmodi N,

S, H umschalten

Langes Driicken: Gefahrenwarnhilfe

ein—/ausschalten
Kurzes Driicken: Licht ein—/ausschalten

Hupe betdatigen, um zu hupen; loslassen, um
711_stonnen

Langes Driicken:

o Im Fahrmodus den Modus fiir einfaches

Einsteigen aufrufen oder verlassen
o Im Raupenmodus den Sensor kalibrieren

Kurzes Driicken: Seiten im Fahrmodus

umschalten

Langes Driicken, um in den
Aufwarts—Klettermodus zu wechseln
Langes Driicken, um in den
Abwarts—Klettermodus zu wechseln
Langes Driicken: Drahtlos-Schliissel
programmieren

Langes Driicken: Drahtlos-Schliissel

16schen
Tastenkombination lang driicken und halten

o Klettermodus erzwungen verlassen und

in den Fahrmodus wechseln

e Vom Fahrmodus in den Raupenmodus

wechseln

e Vom Raupenmodus in den Fahrmodus

wechseln

Langes Driicken: Seite der
Parameterkonfiguration 6ffnen oder

schliefBen



e Im Fahrmodus: Steuerung der Rader
Joystick e Im Klettermodus: Steuerung der Raupen

e Im Raupenmodus: Steuerung der Raupen

Einzelheiten zum Fahrmodus, Raupenmodus und Klettermodus siehe Abschnitt 7
Gesamtbetrieb. Informationen zu Einstellmodus, Modus fiir einfaches Einsteigen

und Liegepositionsmodus siehe Abschnitt 4.2 Haltungseinstellung.
4.1.2Schnittstelle 2 (Einstellungsschnittstelle)

Driicken Sie im Schnittstellenmodus 1 einmal die Taste, um diese Schnittstelle anzuzeigen.

Aktuelle

Schnittstelle Tastensymbol Funktionsbeschreibung

Kurzes Driicken: Steuerungsziel der
Schubstange umschalten (das
entsprechende Teil wird farbig

hervorgehoben)

Kurzes Driicken: Steuerungsziel der
+ Schubstange umschalten (das

entsprechende Teil wird farbig

hervorgehoben)

" Fn Langes Driicken: Gefahrenwarnhilfe

ein—/ausschalten

-':;7' ) Kurzes Driicken: Licht ein—/ausschalten
J 0
@

Q,) Hupe betatigen, um zu hupen; loslassen, um
711_stonnen
ey 85x \'|__\ Langes Driicken: Ein—Klick-Liegemodus
aufrufen/verlassen
:) Kurzes Driicken: Seiten umschalten
J“___ Nicht verfiigbhar
N Nicht verfiigbar

2 > Langes Driicken:
W and (J & ] ) )
Parameterkonfigurationsschnittstelle



Aktuelle
Schnittstelle

Tastensymbol

Joystick

Funktionsbeschreibung

Sitzwinkel vorwarts/riickwarts
einstellen, wenn der Sitz farbig
hervorgehoben ist; Sitzhohe

links/rechts anpassen

Wenn die Beinstiitze farbig
hervorgehoben ist, den
Beinstiitzenwinkel vorwarts/riickwarts
einstellen und die
Beinstiitzenausfahrung links/rechts

anpassen.

Wenn die Riickenlehne farbig
hervorgehoben ist, hat das Verstellen
des Riickenlehnenwinkels vorwarts oder
riickwarts keine Wirkung auf

Links—/Rechts—Bewegungen.

4.1.3 Schnittstelle 3 (Schaukelstuhl-Schnittstelle)

Driicken Sie die Taste im Modus Schnittstelle 1 zweimal kurz, um diese

Schnittstelle anzuzeigen.

Aktuelle
Schnittstelle

Auto

(./4)

SWING BACK AND FORTH

ey 85«

Tastensymbol

Fn

<P
&

»

<

Funktionsbeschreibung

Langes Driicken: Linkes Vorderrad

anheben oder absenken

Langes Driicken: Rechtes Vorderrad

anheben oder absenken
Nicht verfiighar
Kurzes Driicken: Licht ein—/ausschalten

Hupe betatigen, um zu hupen; loslassen,

um zu stoppen

Nicht verfiigbar

Kurzes Driicken: Seiten umschalten



Aktuelle

T 1
Schnittstelle astensymbo

-
=

N
* »
W and rJ
Joystick

4. 2 Haltungseinstellung

Funktionsbeschreibung

Langes Driicken: Automatisches Schaukeln

links/rechts ein—/ausschalten

Langes Driicken: Automatisches Schaukeln

vorne/hinten ein—/ausschalten

Langes Driicken:
Parameterkonfigurationsschnittstelle

offnen oder schlieBen

Fahrzeughaltung mit Joystick-Bewegung

Der Treppensteig—Rollstuhl kann zwischen drei Modi umgeschaltet werden:

Einstellmodus, Modus fiir einfaches Einsteigen und Liegemodus, was

unterschiedliche Haltungseinstellungen

4.2.1Einstellmodus

Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal kurz die
Taste, um zu Schnittstelle 2 zu wechseln;

System wechselt standardmdBig in den

Sitzeinstellmodus

4. 2.2 Modus fiir einfaches Einsteigen

ermoglicht.

e N
das
@
T
JA
[Cowwmwy 854
\ J




B Modus fiir einfaches Einsteigen aufrufen

und verlassen

Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal kurz die
Taste, um in den Modus fiir einfaches
Einsteigen zu wechseln. Die Sitzhohe wird fiir
ein bequemes Einsteigen abgesenkt und das
Symbol fiir einfaches Einsteigen erscheint auf
dem Bildschirm.

Zum Verlassen driicken Sie die Taste einmal
kurz. Nach dem Verlassen des Modus kehrt der

Sitz in die voreingestellte Hohe zurtick.

B Einstellung der Sitzposition

Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal lang die
Taste, um die Einstellung der
Einsteigehaltung aufzurufen. Das Symbol fiir
die Haltungseinstellung wird auf dem
Bildschirm angezeigt. Zu diesem Zeitpunkt
konnen Sie die Geratehaltung tiber den Joystick
einstellen.

Driicken Sie nach der Einstellung die Taste

einmal kurz, um zu beenden
4. 2. 3 Liegemodus

Driicken Sie in Schnittstelle 2 einmal lang die
Taste, um in den Liegemodus zu wechseln. Das
Symbol fiir den Liegemodus wird auf dem
Bildschirm angezeigt, und Sie konnen die

Geratehaltung tiber den Joystick einstellen

Zum Verlassen driicken Sie die Taste einmal

lang.

km/h
[==m ) 85%

e R
z—_’/..'
=




4.2.4Haltung mit dem Joystick einstellen

Im Einstellmodus, Modus fiir einfaches
Einsteigen und Liegemodus unterstiitzt das
Gerat die Einstellung von Sitz, Riickenlehne
und Beinstiitze

Dieses Kapitel erlautert die Bedienung
beispielhaft anhand des Einstellmodus

4.2.4.1Sitzeinstellung

1. Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal kurz s
die Taste, um zu Schnittstelle 2 zu
wechseln; das System wechselt

standardmafBig in den Sitzeinstellmodus.

-
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2. Wenn das Sitzsymbol auf dem Display farbig
ist:

® Bewegen Sie den Joystick nach
links/rechts, um die Sitzhohe

anzuheben/abzusenken.

ANOTICE

Beim Befahren von Steigungen oder

Gefallen muss sich der Sitz auf der
Standardhohe von 550 mm befinden

0 und darf nicht auf die maximale

Position angehoben werden

Andernfalls besteht die Gefahr
dass das Gerat umkippt.

® Bewegen Sie den Joystick nach
vorne/hinten, um den Sitz nach

vorne/hinten zu neigen.

ANOTICE

Priifen Sie vor dem Verstellen der

Riickenlehne, ob sich Gegenstande
wie Rucksacke hinter ihr befinden,

und entfernen Sie diese, um ein
Einquetschen wahrend der

Verstellung und mogliche Schéaden

an der unteren Abdeckung zu

vermeiden




4. 2. 4. 2 Riickenlehneneinstellung

1. Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal kurz

die Taste, umdie Anzeige auf Schnittstelle

2 umzuschalten.

2. Driicken Sie kurz die Taste, um die
Schnittstelle auf den

Riickenlehnen-EinstelImodus umzuschalten.

3. Wenn das Riickenlehnensymbol auf dem

Display farbig ist, bewegen Sie den

Joystick nach vorne/hinten, um die

Riickenlehne nach vorne/hinten zu neigen.

O

ANOTICE

Priifen Sie vor dem Verstellen der
Riickenlehne, ob sich Gegenstande
wie Rucksacke hinter ihr befinden
und entfernen Sie diese, um ein
Einquetschen wahrend der
Verstellung und mogliche Schaden
an der unteren Abdeckung zu

varmaidan




4.2.4. 3 Beinstiitzeneinstellung

Die elektrische Beinstiitzenverstellung ist nur beim XSTO X12 Pro verfiigbar.

1. Driicken Sie in Schnittstelle 1 einmal kurz . A
die Taste, um zu Schnittstelle 2 zu

wechseln. o

J
2. Driicken Sie kurz die Taste, um die s ~
Schnittstelle auf den
Beinstiitzen—Einstellmodus umzuschalten. -
\ J

3. Wenn das Beinstiitzensymbol auf dem Display
farbig ist:

® Bewegen Sie den Joystick nach
vorne/hinten, um den Winkel der Beinstiitze
einzustellen.




® Bewegen Sie den Joystick nach
links/rechts, um das Aus—/Einfahren der

Beinstiitze zu steuern.

4. 3 Schaukelstuhl-Funktion

Driicken Sie in Schnittstelle 1 zweimal kurz
die Taste, um die Anzeige auf Schnittstelle
3 umzuschalten.

®  Driicken Sie die Taste lang, um das linke
Vorderrad anzuheben oder abzusenken.

Auto

(%)

SWING BACK AND FORTH

[C—=mmy 85+«

-




B Driicken Sie die Taste lang, um das rechte

Vorderrad anzuheben oder abzusenken.

B Driicken Sie die Taste lang, um
automatisches Links—Rechts—Schaukeln zu
aktivieren. Erneutes langes Driicken
deaktiviert die Funktion.

B Driicken Sie die Taste lang, um
automatisches Vor—Zurtick—Schaukeln zu
aktivieren. Erneutes langes Driicken
schaltet die Funktion aus




4. 4 Parameterkonfiguration

Halten Sie in jeder Schnittstelle gleichzeitig die Tasten gedriickt, um die

Parameterkonfigurationsschnittstelle zu aktivieren/deaktivieren

Aktuelle Schnittstelle

XSTO9D3CAS5 XSTO9D3CAS5

Parametername

Standardwerte wiederherstellen

Sprache

Lautstarkeeinstellung

Sturz— und Kollisionswarnfunktion

Selbstausgleichsfunktion

Funktionsbeschreibung

Joystick—Bedienungsanleitung fiir die

Parameterkonfigurationsschnittstelle

® Nach vorne driicken: Option nach oben

verschieben

® Nach hinten driicken: Option nach unten

verschieben

® Nach links driicken: Parameter
verringern / Funktion deaktivieren /
Abbrechen & Verlassen

® Nach rechts driicken: Parameter erhohen

/ Funktion aktivieren / Bestatigen

Erklarung

Alle konfigurierbaren
Parameter auf

Standardwerte zuriicksetzen

Auswahl: Englisch
Chinesisch (mit

Speicherfunktion)

0 (Stumm), 1, 2, 3, 4 (mit
Speicherfunktion)

Beim Einschalten
standardmaBig aktiviert.
Ein Moduswechsel nach dem
Deaktivieren aktiviert die
Funktion erneut (ohne
Speicherfunktion).

Schalter zur automatischen



Parametername

Riickfahrwarnung

Sitzeinstellung aktiviert

Alarmfunktion

Geschwindigkeitsbegrenzung bei Sitzhohe

Automatisches Herunterschalten bei
Steigung/Hindernissen

Schwellenwert fiir
Links—/Rechts—Neigungswinkel-Geschwindigkeitsbeg

renzung

Bluetooth deaktiviert

High-Speed-Modus

Erklarung

Sitzausrichtung (mit

Speicherfunktion)

Beim Zuriicksetzen ertont
ein Warnton (mit
Speicherfunktion)

Vor— und
Rickwartsverstellung des
Sitzes (mit

Speicherfunktion)

Warnton bei Steigungen und
Gefahrenwarnung (mit

Speicherfunktion)

Sitzhohe unter 200 mm oder
tiber 580 mm: auf N/S-Modus
Stufe 3 eingestellt (mit
Speicherfunktion)

Beim Uberqueren von
Steigungen oder
Hindernissen wechselt das
System automatisch in den
N/S-Modus Stufe 3 mit

Speicherfunktion.

Seitliche Neigung iiber
+8° : auf N/S-Modus Stufe
3 reduziert (mit

Speicherfunktion)

Schalter fir die
Bluetooth-Verbindungsfunk
tion (mit

Speicherfunktion)

H-Modus aktivieren oder
deaktivieren. Der H-Modus

unterstiitzt 5 Gange mit



einer
Hochstgeschwindigkeit von
12 km/h (mit
Speicherfunktion).

Blinkerfunktion aktivieren
Blinker aktiviert oder deaktivieren (mit
Speicherfunktion)

Schalter zur elektrischen
PRO-Funktion aktiviert Beinstiitzenverstellung
(mit Speicherfunktion)




4.5 Alarmmeldung

Wahrend des Geratebetriebs erzeugte
Alarmmeldungen werden im oberen Bereich des
Displays angezeigt. Wenn mehrere Alarme
gleichzeitig ausgelost werden, zeigt das System

diese nacheinander rotierend an.

Detaillierte Alarmbeschreibungen finden Sie in
Abschnitt 11 Alarmuntersuchung und
Fehlerbehebung.

4. 6 Gefahrenwarn—Hilfsfunktion

Das Gerat ist mit einer
Gefahrenwarn-Hilfsfunktion ausgestattet, die
eine Hochgeschwindigkeits—Kollisionswarnung und
eine Absturzwarnung umfasst (siehe Abschnitt 6
LiDAR-Sensor).

Driicken Sie die Taste lang, um die Funktion
ein-/auszuschalten. Wenn das entsprechende Symbol auf
dem Display des Bediengriffs leuchtet, ist die Funktion
aktiviert (beim Einschalten standardmafig aktiviert).

Wenn die Funktion ausgeschaltet ist, wird sie
nach einem Moduswechsel oder nach 15 Minuten
automatisch wieder eingeschaltet.

JOYSTICK:
DATA ERR

. 0.0

km/h
[Cmm » 85«
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N 1

0.0

km/h
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Absturzwarn-Hilfsfunktion:

Nach Aktivierung der Gefahrenwarn-Hilfsfunktion
bremst der Treppensteig—Rollstuhl automatisch,
wenn er sich Treppen oder Stufen mit erheblichen
Hohenunterschieden nahert (aktive Bremsung kann
sowohl vorwarts als auch riickwarts ausgelost

werden). AnschlieBend erscheint ein Symbol fir
Absturzwarnung auf dem Display. Diese Funktion
ist sowohl im Fahrmodus als auch im Raupenmodus

wirksam.

Hochgeschwindigkeits—Kollisionswarnung:

Wenn die Gefahrenwarn—Hilfsfunktion aktiviert
ist, verlangsamt das Fahrzeug beim Erkennen eines
Kollisionshindernisses die Fahrt und gibt beim
Annahern einen Piepton ab, der zunehmend
dringlicher wird, je naher es dem Hindernis

kommt. Diese Funktion ist im Fahrmodus aktiviert.

Wahrend des Geratebetriebs darf das Laserfenster
nicht verdeckt werden, da dies die normale

Funktion beeintrachtigen kann.

0.0

km/h
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0.0
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4.7 Drahtlos—-Fernbedienung programmieren oder loschen

B Drahtlos-Fernbedienung programmieren

Halten Sie die Taste 5 Sekunden lang gedriickt, um
den Programmiermodus der Drahtlos—Fernbedienung
aufzurufen; das Programmiersymbol wird

angezeigt.

Nach erfolgreicher Programmierung einer
Drahtlos—Fernbedienung halten Sie die
Entriegelungstaste gedriickt, um sie zu
aktivieren. Das System gibt einen
Entriegelungston aus und zeigt das

Entriegelungssymbol an.

Falls die Programmierung der
Drahtlos—Fernbedienung fehlschlagt, gehen Sie

wie folgt vor:

1. Gespeicherte Fernbedienungs—Schliissel

16schen

2. In den Programmiermodus der

Drahtlos—Fernbedienung zuriickkehren;

3. Halten Sie die Fernbedienung nah an den
Bediengriff und driicken Sie die

Entriegelungstaste wiederholt fiir die

4
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B Drahtlos—Fernbedienung 10schen

Halten Sie die Taste 5 Sekunden lang gedriickt, um
den Loschmodus der Drahtlos-Fernbedienung
aufzurufen. Das Loschsymbol erscheint und bleibt
18 Sekunden sichtbar. Nach dem Loschen
funktioniert die Drahtlos—Fernbedienung nicht
mehr.

4.8 Geratekalibrierung

Dieses Symbol ist ein Kalibrierungssymbol (siehe
Abschnitt 7.1 Geratekalibrierung).

4.9 Riickenlehnen—-Endlage

Wenn die Riickenlehne die hintere Verstellgrenze
erreicht, zeigt das Display ein Grenzsymbol an.
Im Einstellmodus kann die Riickenlehne nicht nach
hinten verstellt werden; im Klettermodus wird sie

nach vorne zuriickgefahren.
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5 Funk-Fernbedienung

5.1 Erscheinungsbild der Funk-Fernbedienung

Das Erscheinungsbild der Funk-Fernbedienung ist in der folgenden Abbildung
dargestellt. Die Fernbedienung verfiigt iiber drei Tasten: Entriegelungstaste
Einschalttaste und Verriegelungstaste

Unlock button

power—on button

Lock button

Erscheinungsbild der Funk-Fernbedienung

5.2 Bedienung der Funk-Fernbedienung

B Einschalten

Driicken Sie die Einschalttaste der
Funk-Fernbedienung; der Bediengriff schaltet
sich entsprechend ein.




B Verriegeln

Wenn der Treppensteig—Rollstuhl per Bediengriff
oder Bluetooth gesteuert wird, versetzt das
Driicken der Verriegelungstaste an der
Fernbedienung das Geradt in den verriegelten
Zustand.

In diesem Zustand kann das Gerat weder iiber den
Bediengriff noch per Bluetooth gesteuert werden;
das Display zeigt den Status Verriegelt an.

B Entriegeln

Nach der Verriegelung kann der
Treppensteig—Rollstuhl durch Driicken der
Entriegelungstaste an der Fernbedienung
entriegelt werden; ein Entriegelungssymbol
erscheint auf dem Display.

War das Gerat vor der Verriegelung per Bluetooth
gesteuert, wechselt es nach der Entriegelung
automatisch auf Bediengriffsteuerung; der
Geschwindigkeitsgang bleibt wie vor der
Verriegelung.
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5.3 Batteriewechsel der Funk-Fernbedienung

(1) Hebeln Sie den Deckel mit einem leicht spitzen Werkzeug auf.

_ 09

(2) Entfernen Sie die weiBe Gummihiille - beachten Sie, dass sie in der Nut im

Innern eingebettet ist. Entnehmen Sie anschlieBend die Platine.

(3) Entnehmen Sie die Knopfzelle und ersetzen Sie sie durch eine neue
(Batterietyp: CR2032).

(4) Folgen Sie zum Zusammenbau dem Verfahren in der Reihenfolge (3) - (2) -

().



6 LiDAR-Sensor
6. 1 Einbauort

Der Treppensteig—Rollstuhl ist mit vier

LiDAR-Sensoren ausgestattet.

Die Lasersensoren an beiden Seiten der linken
und rechten Armlehne sind in einem bestimmten

seitlichen Neigungswinkel montiert.

Die Lasersensoren an beiden Seiten des
Fahrzeughecks sind senkrecht zum Geréat

montiert.

6. 2 Erfassungsbereich

Der Erfassungsbereich ist eine Flache, die aus Kreisen mit dem Radar als
Mittelpunkt und senkrecht zum Laserfenster gebildet wird

Der effektive Scanbereich des LiDAR wird durch Einbauhdhe, Neigungswinkel,
Bodenmaterial, Neigung und Oberfléachenglatte beeinflusst und zugleich durch
auBere Faktoren wie atmospharische Bedingungen, Lichtverhdltnisse und
Reflexionseigenschaften des Ziels begrenzt. Der tatsdchliche Erfassungsbereich
und —abdeckungsraum variiert je nach Einsatzbedingungen, wie in der folgenden
Abbildung schematisch dargestellt

® Laser-Erfassungsbereich an beiden Armlehnen in der hochsten Stellung im

Fahrmodus
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® Laser—Erfassungsbereich an beiden Seiten des hinteren Abschnitts in der

hochsten Stellung im Fahrmodus.

6.3 Tagliche Reinigung

Staub, Fingerabdriicke oder Flecken auf dem optischen Fenster (Gehduse) des Radars
konnen das Messrauschen direkt erhohen und zu Funktionsstorungen oder
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Systemausfall fiihren.

Wischen Sie vorsichtig mit einem sauberen, feinen, weichen Mikrofasertuch (z.

B.

Brillenputztuch). Verwenden Sie keine korrosiven chemischen Losungsmittel

oder rauen Papiertiicher/Tiicher.

6.

6

(o2}

4 Vorsichtshinweise zur Verwendung

4. 1 Betriebsumgebung

Vermeiden Sie den Einsatz in Umgebungen mit hoher Temperatur, hoher
Luftfeuchtigkeit oder starker Staubbelastung

Lichtvermeidung: Obwohl das Radar selbst einer Umgebungsbeleuchtung von tiber
80.000 Lux standhalt, sollte der Einsatz unter intensiven direkten
Lichtquellen dennoch vermieden werden, um Messfehler zu vermeiden, die zu
Funktionsstorungen oder Systemausfall fiihren konnen.

Interferenz durch mehrere Gerate im gleichen Bereich: Wenn mehrere Einheiten
desselben Produkts sich im selben Raum gegeniiberstehen, konnen die Laser auf
gleicher Horizontalebene einander storen, zufallige Rauschpunkte erzeugen
und moglicherweise zu Fehlfunktionen oder Systemausfallen fiihren.

Materialbeschrankungen: Vermeiden Sie die Nutzung in Bereichen mit hohen
Konzentrationen stark absorbierender Materialien (z. B. schwarzer
Samtteppich), hoch transmissiver Materialien (z. B. Glas), stark
reflektierender Materialien (z. B. polierte Spiegelfliesen, polierte
Metalloberflachen) oder feiner Materialien (z. B. Drachenschniire
elektrische Leitungen).

In solchen Umgebungen kann das Laserlicht absorbiert, durchgelassen oder
diffus reflektiert werden, was zu abnormalem Betrieb oder Funktionsausfall
fihrt.

. 4.2 Vorsichtshinweise vor der Verwendung

Stellen Sie sicher, dass das Erscheinungsbild des LiDAR frei von
Beschadigungen ist. Das optische Fenster muss sauber gehalten werden, ohne
Kratzer, Flecken (z. B. Fingerabdriicke) oder Hindernisse. Bei Auffalligkeiten
das Gerat nicht einschalten oder benutzen.

Uberpriifen Sie, dass die Einbaupositionen der LiDARs (Radare an beiden
Armlehnen und an beiden Seiten des Hecks) nicht locker oder versetzt sind
Bei Aufféalligkeiten das Gerdt nicht einschalten oder benutzen

Priifen Sie das Radarmodul auf Verformungen durch &uBeren Druck. Bei
Auffalligkeiten das Gerat nicht einschalten oder benutzen

Bei Fehlfunktion Kalibrierung gemaB der Kalibrierungsanleitung durchfiihren
Stellen Sie sicher, dass die LiDAR—Scanebene waagerecht ist, um
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Fehlfunktionen oder Ausfalle durch Schragstellung des Gerats auszuschlieBen

o

. 4.3 Vorsichtshinweise wahrend der Verwendung

® VWahrend des Betriebs ist es strengstens untersagt, das optische Radarfenster
zu verdecken oder zu bertihren; das Kratzen der Fensteroberflache mit harten
Gegenstanden ist verboten, um Beeintrachtigungen der Messfunktion und damit
Funktionsstorungen oder Ausfalle zu vermeiden.

® Beobachten Sie wahrend des Geratebetriebs den Bildschirm auf radarbezogene
Fehlermeldungen. Bei Erkennen eines Alarms schalten Sie das System sofort aus
und beheben Sie den Fehler. Der Betrieb mit einer Fehlfunktion ist strengstens
untersagt.

® VWahrend des normalen Betriebs gibt das Radar ein gleichmaBiges Gerausch ab.
Treten deutlich wahrnehmbare Metallreibungs— oder Klemmgerausche auf, deutet
dies auf einen moglichen Lagerschaden im Radar hin; das Gerat ist sofort zur
Uberpriifung abzuschalten.

6. 5 Funktionsiibersicht
Im Fahrmodus und im Raupenmodus fungiert das LiDAR als Fahrerassistenzsystem und
bietet insbesondere Hochgeschwindigkeits—Kollisionswarnung und Absturzwarnung.

Im Klettermodus unterstiitzt das LiDAR-System sowohl beim Auf- als auch beim
Absteigen von Treppen, indem es Treppen und Stufen erkennt. Anhand von
Merkmalsdaten werden Steuerungsstrategien abgeleitet, sodass das Gerat den
Kletterprozess abschlieBen kann.

Den Sensor wahrend des Betriebs nicht blockieren. Bei Blockade stoppt das Gerat
und eine Warnung erscheint auf dem Bildschirm.

6. 5. 1 Hochgeschwindigkeits—-Kollisionswarnung

® Bestatigung des Kollisionshindernisses: Mit der Ebene, auf der das Geréat
steht, als Referenzfléache miissen Kollisionshindernisse mindestens 200 mm
hoher als die Referenzfléache sein.

® Umgebungsbestatigung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass die aktuelle
Umgebung den in den Vorsichtshinweisen angegebenen Einsatzszenarien
entspricht (siehe Abschnitt 6.4.1 Einsatzumgebung).

® Schalterbestatigung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass die
Gefahrenwarnhilfe aktiviert ist.

® Modusbestatigung: Diese Funktion ist nur im Fahrmodus verfiigbar.
® Einschrankung des Erfassungsbereichs: Das LiDAR kann nur Hindernisse

innerhalb seiner Laserscan—Ebene erfassen. Hindernisse im toten Winkel -
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z. B. direkt mittig unter dem Gerat - konnen weder erkannt noch davor gewarnt
werden.

Verzogerungssicherheit:

» Wird ein Hindernis erkannt, bremst das Gerat nur ab, ohne anzuhalten
Bitte vorsichtig fahren.

»  Fahrt das Gerat mit hoher Geschwindigkeit und erkennt plotzlich ein nahes
Hindernis, bremst es mit erheblicher Verzogerung ab. Innerhalb kurzer
Zeit entsteht am Gerat eine erhebliche nach vorn gerichtete
Tragheitskraft, die ungesicherte Ladungen zum Verrutschen oder Umkippen
bringen oder Kollisionsverletzungen umstehender Personen verursachen
kann.

»  Vor der Nutzung miissen alle mitgefiihrten Gegenstande gesichert werden.
Beim Betrieb in engen oder stark frequentierten Bereichen wird empfohlen,
mit niedriger Geschwindigkeit zu fahren.

6. 5. 2 Absturzwarn-Hilfsfunktion

Bestatigung des Absturz—Hindernisses: Mit der Ebene, auf der das Gerat steht,
als Referenzflache muss ein Absturzhindernis mindestens 200 mm niedriger als
die Referenzflache liegen.

Umgebungsbestatigung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass die aktuelle
Umgebung den in den Vorsichtshinweisen angegebenen Einsatzszenarien
entspricht (siehe Abschnitt 6.4.1 Einsatzumgebung).

Schalterbestatigung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass die
Gefahrenwarnhilfe aktiviert ist.

Modusbestétigung: Diese Funktion ist im Fahrmodus und im Raupenmodus
verfiligbar.

Einschrénkung des Erfassungsbereichs:

> Das LiDAR kann nur Abstiirze innerhalb seines Laser-Erfassungsbereichs
detektieren. Abstiirze in toten Winkeln, etwa mittig unter dem Gerat
konnen weder erkannt noch davor gewarnt werden

» Da der vordere Laser-Erfassungsbereich geneigt ist, konnen Funktionen
beim Fahren auf schmalen, erhohten Flachen (z. B. beim Annahern an Treppen
oder wenn sich das Gerat an einer Neigung befindet) ausfallen oder
abnormal arbeiten. Achten Sie darauf, dass die Breite der Flache oder
Treppe in Fahrtrichtung mindestens 2000 mm betragt

> Da der hintere Laser innenseitig am Hinterrad montiert ist, fallt die
Funktion aus, wenn der Winkel zwischen Gerat und Absturzflache zu klein
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ist. Bitte achten Sie auf Sicherheit

» Achten Sie beim Fahren auf gitterartigen StraBenoberfléachen, etwa
Kanaldeckeln oder Spalten parallel zur Vorder—/Riickseite des Fahrzeugs
auf mogliche Ausfdlle oder Anomalien. Bleiben Sie sicher

Verzogerungssicherheit:

» Diese Funktion stoppt das Gerat bei einem erkannten Absturz. Stellen Sie
sicher, dass der Untergrund nicht rutschig ist, und halten Sie nicht zu
lange an.

>  Fahrt das Gerat mit hoher Geschwindigkeit und erkennt plotzlich eine nahe
Absturzgefahr, bremst es mit erheblicher Verzogerung ab. Innerhalb
kurzer Zeit entsteht am Gerat eine erhebliche nach vorn gerichtete
Tragheitskraft, die ungesicherte Ladungen zum Verrutschen oder Umkippen
bringen oder Kollisionsverletzungen umstehender Personen verursachen
kann.

> Vor der Nutzung miissen alle mitgefiihrten Gegenstande gesichert werden
Beim Betrieb in engen oder stark frequentierten Bereichen wird empfohlen,
mit niedriger Geschwindigkeit zu fahren.

6. 5. 3 Auf— und Abstiegs—Hilfsfunktionen

Die Merkmalserkennung ist nicht zu 100 % zuverléassig und sollte nur
unterstiitzend eingesetzt werden

Position der Begleitperson wahrend des Kletterns:

» Halten Sie nach hinten mindestens 0, 5 Meter Abstand, um das hintere Radar
nicht zu verdecken.

» Halten Sie nach vorne mindestens 0,8 Meter Abstand, um die Radare an
beiden Armlehnen nicht zu verdecken.

»  Auf der linken und rechten Seite muss mindestens 0,5 Meter Abstand zu
den Vorderradern eingehalten werden, um die Radarsensoren an den
Armlehnen nicht zu verdecken

Hindernisse unter 1000 mm Hohe auf Treppen konnen nicht erkannt werden
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7 Gesamtbetrieb

Bei der ersten Nutzung des Treppensteig—Rollstuhls wird empfohlen, mehrere
Testfahrten in vertrauten Umgebungen durchzufithren, um sich mit Zubehor und
Funktionen des Gerats in verschiedenen Szenarien vertraut zu machen

Der Treppensteig—Rollstuhl muss dynamisch in den jeweils passenden Betriebsmodus
umgeschaltet werden, basierend auf den realen Bedingungen

Modus Funktion

Fahrmodus Fahrt auf gewohnlichem Untergrund
Klettermodus Treppensteigen

Raupenmodus Uberqueren von Grében

7.1 Geratekalibrierung

Dieses Gerat wurde werkseitig kalibriert. Treten im spateren Betrieb
Funktionsstorungen auf oder fordert das Display eine Kalibrierung an, konnen Sie
die Kalibrierung durchftihren. Wenn das System eine Kalibrierung anfordert, blinkt
das Kalibrierungssymbol im Takt von 1 Sekunde.

Kalibrierungsschritte:

1. Stellen Sie das Gerat auf einen ebenen, harten Untergrund und stellen Sie
sicher, dass keine Hindernisse in der Umgebung vorhanden sind.

2. Schalten Sie das Gerat in den Raupenmodus (siehe Abschnitt 7.5 Raupenmodus)
und halten Sie die Flat-Taste gedriickt, um mit der Kalibrierung zu beginnen.

3. Wahrend der Kalibrierung im Raupenmodus bleibt das Kalibrierungssymbol
sichtbar.

4. Sobald das Kalibrierungssymbol erlischt, wechseln Sie in den Fahrmodus, um
die Kalibrierung fortzusetzen.

5. Erlischt das Kalibrierungssymbol im Fahrmodus, ist die Kalibrierung
abgeschlossen

6. Schlagt die Kalibrierung fehl, blinkt das Kalibrierungssymbol etwa 1 Minute
lang im Takt von 0,3 Sekunden.

7. Bei fehlgeschlagener Kalibrierung vergewissern Sie sich, dass der Untergrund
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7.2 Inspektion vor der Nutzung

1. Prtifen Sie die Raupenspannung
Ubersteigt der Spalt zwischen Raupe und
Raupenrahmen 8 mm, spannen Sie die Raupe
mit Werkzeug nach (siehe Abschnitt 3.3.8
Raupenspannung) .

2. Priifen Sie den VerschleiBzustand von
Vorder— und Hinterradern. Treten wahrend
des Betriebs ungewohnliche Vibrationen
oder schwere lokale Schaden auf, stellen
Sie die Nutzung sofort ein und

kontaktieren Sie den Hersteller oder
Héandler.

3. Priifen Sie die Batterie auf
Beschadigung, Feuchtigkeitseinwirkung
und korrekte Installation. Ist die
Batterie beschadigt oder
feuchtigkeitsausgesetzt, stellen Sie
die Nutzung sofort ein. Nicht
ordnungsgemall installierte Batterien

sind vor Gebrauch korrekt einzusetzen

(siehe Abschnitt 9 Hinweise zur

Batterienutzung).
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4. Priifen Sie, ob die elektromagnetische
Bremse verriegelt ist. Falls nicht,
bringen Sie sie vor Nutzung des
Treppensteig—Rollstuhls in den
verriegelten Zustand (siehe Abschnitt
7.4.6 Elektromagnetische Bremse).

5. Priifen Sie das LiDAR (siehe Abschnitt 6
LiDAR-Sensor).

7.3 Einsteigen und Aussteigen
7.3.1Frontales Einsteigen

1. Driicken Sie die Taste lang, um den Modus

fiir einfaches Einsteigen zu aktivieren.

2. Nachdem der Treppensteig—Rollstuhl die
Haltungseinstellung abgeschlossen und
einen stabilen Zustand erreicht hat,

kann sich der Nutzer problemlos setzen.

3. Setzen Sie sich hin und driicken Sie die
Taste lang, um den Modus fiir einfaches

Einsteigen zu verlassen.

4. Stellen Sie den Sitz in eine bequeme
Position ein (siehe Abschnitt 4.2.4.1

Sitzeinstellung).
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5. Legen Sie vor der Fahrt den

Sicherheitsgurt an.

7.3.2Seitliches Einsteigen

1. Drticken Sie die Taste lang, um den Modus

fiir einfaches Einsteigen zu aktivieren.

2. Driicken Sie den Entriegelungshebel an
der Armlehne und klappen Sie die Armlehne

nach hinten.
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3. Setzen Sie sich hin und driicken Sie die
Taste lang, um den Modus fiir einfaches

Einsteigen zu verlassen

4. Senken Sie die Armlehnen ab und stellen
Sie den Sitz in eine bequeme Position
(siehe Abschnitt 4.2.4.1
Sitzeinstellung).

5. Legen Sie vor der Fahrt den

Sicherheitsgurt an.

7. 4 Fahrmodus

Halten Sie in Schnittstelle 1 des Bediengriffs (Hauptschnittstelle) die Aufwarts—
und Abwarts-Tasten gleichzeitig etwa 3 Sekunden lang gedriickt, um den
Treppensteig—Rollstuhl in den Fahrmodus zu schalten

59



7.4.1Vorwarts, Riickwarts und Wenden

Der Joystick am Bediengriff ist selbstriickstellend
und bietet stufenlose Geschwindigkeitssteuerung:
Beim Loslassen kehrt der Joystick selbsttatig in
die Neutrallage zuriick, und der Rollstuhl halt
sofort an. Je groBer der Auslenkungswinkel des
Joysticks, desto hoher die Fahrgeschwindigkeit.

Mit dem Joystick kann der Treppensteig—Rollstuhl
lenken sowie vorwarts/riickwarts fahren. Bewegen
Sie den Joystick einfach in die gewlinschte
Bewegungsrichtung

Lenkvorgange konnen mit
Vorwéarts—/Riickwartsbewegungen kombiniert werden:
Wahrend der Vorwarts— oder Riickwartsfahrt fiihrt

ein seitliches Kippen des Joysticks zu Links— oder
Rechtskurven in der Fahrt.

7.4. 2 Geschwindigkeitseinstellung

Der Nutzer kann die Geschwindigkeit des Treppensteig—Rollstuhls tiber die
Displayschnittstelle anpassen.

B Einstellung der Geschwindigkeitsstufe:

Der Fahrmodus verfiigt tiber ftnf Geschwindigkeitsstufen mit fortschreitend
hoheren Geschwindigkeiten von 1 bis 5 (siehe Abschnitt 2.4 Produktparameter).
Schalten Sie die Stufen mit der Ab—Taste und der Auf-Taste am Bediengriff

Die Geschwindigkeitseinstellung beeinflusst Vorwarts—, Rickwarts— und
Lenkgeschwindigkeiten in unterschiedlichem MaBe, hat jedoch keinen Einfluss auf
die adaptive Geschwindigkeit bei Bergauf-/Bergabfahrt oder die
Sitzhubgeschwindigkeit.

B Einstellung des Geschwindigkeitsmodus

Halten Sie die Taste gedriickt, um zwischen den Geschwindigkeitsmodi N
(Normalmodus), S (Sportmodus) und H (High-Speed-Modus) umzuschalten
Beschleunigung und Hochstgeschwindigkeit unterscheiden sich je nach Modus (siehe
Abschnitt 2.4 Produktparameter). Uberschreitet die momentane Anderung des
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7. 4.3 Bergauf und Bergab
Der Treppensteig—Rollstuhl verfiigt iiber eine Hang—Adaptiv-Funktion.
B Bergauf

Bei Bergauffahrten stellt der
Treppensteig—Rollstuhl die hintere
Schubstange automatisch so ein, dass der
Sitzwinkel relativ zur Horizontalen
konstant bleibt. Dieser Vorgang kann mit
einer Verzogerung einhergehen, was
normal ist.

Uberschreitet die Steigung nach
automatischer Anpassung 15 Grad, gibt
das Gerat eine
Geschwindigkeitsbegrenzungs—Warnung
aus.

B Bergab

Bei Bergabfahrten stellt der
Treppensteig—Rollstuhl die hintere
Schubstange automatisch so ein, dass der
Sitzwinkel relativ zur Horizontalen
konstant bleibt. Dieser Vorgang kann mit
einer Verzogerung einhergehen, was
normal ist.

Uberschreitet die Steigung nach
automatischer Anpassung 15 Grad, gibt

das Gerat eine
Geschwindigkeitsbegrenzungs—Warnung
aus.
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7. 4.4 Not—Aus

In Notsituationen kann das Gerat tiber den
Not-Aus—Schalter an der Basis des rechten
Armlehnen-Tragers oder den
Ein-/Aus-Schalter am Bediengriff
abgeschaltet werden. Das Gerat leitet den
Abschaltvorgang ein; der linke und rechte
Motor sowie die Raupenmotor—Bremse
werden automatisch verriegelt.

Der Not—Aus-Schalter an der Armlehne
reagiert schneller als der
Ein-/Aus-Schalter am Joystick. In
Notsituationen wird die Verwendung des
Not—Aus-Schalters dringend empfohlen und

sollte vorrangig erfolgen.

7. 4.5 Hindernistiberquerung
Wenn Sie Hindernisse iiberqueren miissen, beachten Sie Folgendes:

1. Priifen Sie, ob die Hindernishohe weniger als 100 mm betrdgt. Wahlen Sie den
Fahrmodus nur, wenn die Hohe unter 100 mm liegt.

2. Identifizieren Sie die Stelle mit der geringsten Hindernishohe als
Durchgangspunkt.

3. Fahren Sie gleichmaBig und langsam vorwarts auf das Hindernis zu.

4. Driicken Sie den Joystick sanft, damit das Vorderrad das Hindernis langsam
tiberwindet;

5. Sobald der Treppensteig—Rollstuhl das Hindernis vollstandig tiberwunden hat,
nimmt er seine normale Geschwindigkeit wieder auf.

ANOTICE

® Benutzen Sie nicht nur ein Rad zum Uberfahren von Hindernissen, da
0 der Treppensteig—Rollstuhl sonst seitlich kippen kann!
[ ]

Liegt die Hindernishohe zwischen 100 und 200 mm, wechseln Sie zum

Uberqueren in den Klettermodus.

62



7.4.6 Elektromagnetische Bremse

Der Treppensteig—Rollstuhl arbeitet nach dem Prinzip Fahren bei Betatigung,
Anhalten beim Loslassen. Bei leerer Batterie oder ausgeschaltetem Gerat bleiben
die Hinterrader verriegelt.

Um den Treppensteig—Rollstuhl zu schieben, losen Sie die elektromagnetische
Bremse an den Hinterradern; er lasst sich dann selbst bei leerer Batterie bewegen.

Entriegeln Sie das Hinterrad, indem Sie den Hebel
neben dem Vorderrad driicken. Ziehen Sie den Hebel
anschlieBend zuriick, um das Hinterrad wieder zu
verriegeln und ein Wegrollen zu verhindern.

Vor dem Starten des Antriebs ziehen Sie den
Schalthebel nach hinten, um die Hinterrader zu
verriegeln. Befindet sich der Bremshebel nicht in
verriegelter Stellung, zeigt das System beim
Start einen Bremscode an. Sobald der Bremshebel
verriegelt ist, verschwindet die Meldung.

Wird das Gerat bei verriegelter Bremse erneut mit
Strom versorgt, muss vor der weiteren Nutzung

bestatigt werden, dass das Display des
Bediengriffs ohne Warnungen normal anzeigt und
die Hupe beim Driicken normal reagiert.
Andernfalls darf der Treppensteig—Rollstuhl
nicht betrieben werden.

7. 5 Raupenmodus

Der Treppensteig—Rollstuhl kann per
Tastendruck aufgeklappt und zusammengeklappt

werden. @
Halten Sie in Schnittstelle 1 des Bediengriffs 1
(Hauptschnittstelle) die Aufwarts— und

Abwarts-Tasten gleichzeitig etwa 3 Sekunden

lang gedriickt. Befindet sich der

Treppensteig—Rollstuhl im Fahrmodus, wechselt 0.0

er in den Raupenmodus. km/h

Der Raupenmodus eignet sich fiir komplexes L Ce )y 85+« )

Gelande wie Treppen. Langerer Einsatz auf
ebenen Flachen wird nicht empfohlen, da dies
den Raupenverschleifl beschleunigt und die
Lebensdauer der Komponenten verkiirzt.
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&NOTICE

Beim Einsatz der
Ein-Tasten-Falt—/Entfaltfunktionen
miissen die Nutzer den Sitz
verlassen; es diirfen keine schweren
Gegenstande auf dem Sitz abgelegt

werden.

7.6 Klettermodus

7.6.1Vorsichtshinweise

O

&NOTICE

® Ist der Nickwinkel auf Treppen zu steil, wird die Rickwartsbewegung

eingeschréankt, um ein Kippen zu verhindern.

® [st der Rollwinkel auf Treppen zu steil, werden Vor- und

Rickwartsbewegungen eingeschrankt. Das Gerat muss vor der
Fortsetzung ausgerichtet werden, um ein Kippen zu verhindern.

® Beim Ein— oder Ausfahren der Rader wahrend des Kletterns besteht die

Gefahr, dass sich das Kippschutzrad in Stufen oder anderen
Fremdkorpern verkeilt. Bei einer Verklemmung sofort die
Stromversorgung trennen und die Situation sachgerecht handhaben

® Die Laser-Erkennung zum Ein—/Ausfahren des Hinterrads ist eine

Hilfsfunktion. Nutzer oder Begleitpersonen sollten den Kletterstatus
wahrend des Aufstiegs kontinuierlich tiberwachen. Ist der Zeitpunkt
fiir das Ein—/Ausfahren des Hinterrads nicht korrekt, stoppen Sie den
Vorgang sofort und steuern Sie das Hinterrad manuell (Taste lang
driicken, um das Hinterrad einzufahren; Taste lang driicken, um es
auszufahren).
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ANOTICE

® Tritt wahrend des Kletterns ein
Geratefehler oder
Kontrollverlust auf (z. B.
Batterie leer), kann das System
abgeschaltet und die Raupenbremse
manuell geldst werden (wie in der
rechten Abbildung gezeigt).
Begleitpersonen miissen das Gerat
beim Herabgleiten der Treppe
unterstiitzen

AWARNING

® Die Kletterfunktion dieses Gerats dient nur als Hilfsfunktion. Beim
Einsatz besteht die Gefahr des Umkippens oder Riickwartsrutschens
Mindestens eine professionell geschulte Begleitperson muss anwesend
sein. Sowohl Nutzer als auch Begleitperson miissen stets hochste
Aufmerksamkeit wahren, um die personliche Sicherheit zu
gewahrleisten. Eine Nutzung ohne Aufsicht ist strengstens untersagt.

® VWahrend des Kletterns muss der Nutzer eine stabile Sitzposition
einhalten. Es ist strengstens untersagt, sich nach vorne zu lehnen
unbefugt aufzustehen, heftige Bewegungen auszufiihren oder das
Fahrzeug zu verlassen, um Unkippen des Gerats oder Sturzverletzungen
zu vermeiden

® Vergewissern Sie sich vor dem Klettern, dass die Treppe fiir den
Treppensteig—Rollstuhl geeignet ist. Die Nutzung ungeeigneter
Treppen kann schwere oder sogar todliche Verletzungen verursachen!

® Stellen Sie sicher, dass die Treppe das Gesamtgewicht aus
Treppensteig—Rollstuhl und Nutzer tragen kann.

® Beim Hinauf— oder Hinabklettern muss stets eine 90° —Ausrichtung
senkrecht zur Treppenflache eingehalten werden; ein Klettern in
Schraglage ist strengstens untersagt.
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7. 6.2 Geeignete Treppen
Die Kletterfahigkeit des Treppensteig—Rollstuhls eignet sich fiir die meisten

11 . m 1 oo 1 P 1 fet

ger

en den

. |
:nhohe

< 375mm

<— angle<<35°
}

Abbildung 7-1 Treppen mit passierbarem Neigungswinkel < 35°

Die Treppenstufen haben gleichmaBige Hohe, sind hart, rutschfest und glatt,
ohne Lockerungen, Beschadigungen, Hindernisse, Wasseransammlungen,

Vereisung oder Olflecken.

e \Minimale PlattformgroBe am Treppenful:

L-formige Ecke: 1400 X 1400 mm U-formige Ecke: 1400 X 2000 mm
>2000mm

=1400mm o |

21400mm
>1400mm
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* Die in diesem Handbuch angegebenen MindestmafBe der Endplattform beruhen auf Testdaten
unter Laborstandardbedingungen und Nennbetriebsbedingungen. Die tatsdchlichen Raumdaten
konnen je nach Einsatzszenario und Vor-Ort-Umgebung abweichen; maBgeblich ist die

Vor-Ort-Uberpriifung

7. 6.3 Ungeeignete Treppen

Die Treppensteig—Rollstiihle der XSTO X12-Serie sind fiir folgende Treppen nicht
geeignet:

® VWendeltreppe mit einem Verdrehwinkel > ® Rolltreppe
4°

> ®

® Treppen mit ungleichméaBigen Stufen, ® Nasse, rutschige, feuchte
Beschéadigungen, Vertiefungen oder schneebedeckte oder vereiste
lockeren Komponenten Treppen

=TI Y e
BN A

—

®

 £4% ' .
® Treppen mit vollstandig schwarzer ® Treppe mit einer
Absorption, hoher Ausschnitts—/Liicken-Hohe = 200 mm

Lichtdurchlassigkeit, hoher
Reflektivitat und dicht gepackten
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7.6. 4 Aufwarts—Bedienung

1.

Stellen Sie den Bediengriff auf
Schnittstelle 1 ein und bedienen Sie den
Joystick, um das Gerat riickwarts zu
bewegen, sodass die Hinterrader an die
erste Stufe anstoBen. Die Anti-Roll-Rader
werden dabei natiirlich an die Stufe
gedriickt. (Bei niedrigen Treppen darauf
achten, dass sie vollstandig einfahren.)

Nachdem Sie bestatigt haben, dass die
Hinterrader fest an den Stufen anliegen,
halten Sie die Aufwarts—Taste etwa 3
Sekunden lang gedriickt. Das Gerat kiindigt
den Beginn des Aufstiegs an und wechselt
die Haltung: Hinterrader fahren ein,
Raupen bertihren den Boden, die Sitzbalanc
wird auf 13° -15° eingestellt, und di
Vorderrader fahren biindig zu den Raupen
ein. Wahrend der Haltungsumstellung ist
der Joystick inaktiv

Erkennt das Radar die hinten liegende
Treppe nicht, zeigt das Gerat eine

Aufforderung an. Um das Klettern
fortzusetzen, konnen Sie die
Aufwarts-Taste erneut gedriickt halten.

Nachdem das Gerat die Haltungsumstellung
abgeschlossen hat, ermoglicht ein
Zuriickziehen des Joysticks das Einfahren
in die Treppe

Aus Sicherheitsgriinden ist ein
Nach-vorne-Driicken des Joysticks
unmittelbar nach dem Haltungswechsel ohne
Wirkung; ebenso hat ein Driicken nach links
oder rechts beim Einfahren in die Treppe \
keine Wirkung.

Wahrend des Kletterns kann das Gerat
Abweichungen des Fahrzeugkorpers
automatisch erkennen und nur bei
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Vor—/Riickwarts—Bewegung des Joysticks
eine Selbstkorrektur vornehmen, um die
senkrechte Ausrichtung zwischen
Fahrzeugkorper und Stufen
aufrechtzuerhalten. Nutzer konnen die
Richtung auch manuell durch Driicken des
Joysticks nach links oder rechts anpassen;
bei tibermaBiger Abweichung in eine
Richtung bleiben solche Eingaben
wirkungslos

Wenn Sie wahrend des Kletterns absteigen
miissen, driicken Sie den Joystick einfach
nach vorne und lassen Sie ihn los, um zu
stoppen
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4. Wenn das Gerat erkennt, dass das Hinterrad
die letzte Stufe passiert hat, verlangsamt
es die Fahrt und senkt das Hinterrad

automatisch ab.

Bei breiten Treppen kann das Gerat diese
falschlich als ebenen Boden interpretieren
und die Hinterrader absenken. In diesem
Fall konnen Sie durch Driicken der Taste zum
manuel len Einfahren der Hinterrader (Taste
in Schnittstelle 1 lang driicken)
weiterklettern. Alternativ fahren die

Hinterrader automatisch ein, nachdem sie
gegen die Stufen gedriickt und die
Anti-Roll-Rader komprimiert wurden

ANOTICE

Die automatische Einfahrfunktion

der Hinterrader ist eine
Hilfsfunktion und ist
moglicherweise nicht mit allen
Treppen und Stufen vollstandig
0 kompatibel. Nutzer miissen den
Kletterzustand wahrend des
gesamten Aufstiegs wachsam
tiberwachen. Ist der Zeitpunkt des

Einfahrens nicht korrekt, stoppen
Sie den Vorgang sofort und senken

Sie die Hinterrader manuell ab.
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5. Nachdem das Gerat die Hinterrader zur
Bodenunterstiitzung abgesenkt hat, kann
der Nutzer den Joystick weiter nach hinten
ziehen, bis das gesamte Gerat auf ebenem
Boden steht. Nachdem das Gerat die ebene
Flache erreicht und sich etwa 100 mm bis
200 mm von den Stufen entfernt hat,
wechselt es automatisch zurtick in den

Fahrmodus.

7. 6.5 Abwarts—Bedienung

1. Stellen Sie den Bediengriff auf
Schnittstelle 1 ein. Steuern Sie die
Bewegung des Gerats mit dem Joystick;
nahern Sie sich der Treppe langsam, sodass
die Vorderrader 100 mm bis 200 mm Abstand
zur Treppe halten und auf diese
ausgerichtet sind.

® Vor dem Abstieg muss die

Absturzwarn—Hilfsfunktion
aktiviert sein (siehe Abschnitt

4.6
Gefahrenwarn—Hilfsfunktion).
Andernfalls kann das Gerat 100-200mm —

o umkippen und schwere Personen—
und Sachschaden verursachen.
® Achten Sie beim Abstieg darauf,
dass das Gerat zur Treppenkante
ausgerichtet ist, um ein Umkippen

zu Beginn des Abstiegs zu

verhindern.
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2. Halten Sie die Abwarts-Taste lange (etwa
3 Sekunden) gedriickt. Das Gerat kiindigt
den Beginn des Abstiegs an und wechselt
die Haltung - die Sitzbalance wird auf
13° -15° eingestellt und die
Vorderrader fahren etwa biindig zu den
Raupen ein. Wahrend der
Haltungsumstellung ist der Joystick

inaktiv.

Die Armlehne des Gerats ist mit einem
Lasersensor ausgestattet, der Treppen vor
dem Gerat erkennt. Erkennt der Sensor
keine Treppe oder entspricht die erkannte
Treppe nicht den Anforderungen, zeigt das
Gerat beim langen Driicken der
Abwarts-Taste die Meldung Keine Treppen
erkannt an und fragt, ob der Abstieg
fortgesetzt werden soll. Wenn der Nutzer
fortfahren mochte, kann er die
Abwarts-Taste erneut lang driicken.

3. Nachdem das Gerat die Haltungsumstellung
abgeschlossen hat, driicken Sie den Hebel
weiter nach vorne, um vollstandig in die
Treppe einzufahren; die Hinterrader
fahren ein. Befinden sich die Hinterrader
bereits nahe an der Stufenkante, sind aber
noch nicht eingefahren, halten Sie die
Taste gedriickt, um die Hinterrader
einzufahren

Aus Sicherheitsgriinden wird die Raupe
nicht aktiviert, wenn die Haltung des
Raupenfahrzeugs angepasst wird und es
erstmals in die Treppe einféhrt und der
Joystick seitlich gedriickt wird
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Das Gerat erkennt Abweichungen des
Fahrzeugkorpers auf Treppen automatisch
Driickt der Fahrer den Joystick einfach vor
oder zuriick, korrigiert das System aktiv
die Korperausrichtung, um die senkrechte
Ausrichtung zu den Stufen
aufrechtzuerhalten. Fahrer konnen den
Joystick auch manuell nach links oder
rechts bewegen, um die
Abwarts—-Trajektorie zu steuern. Bei
tibermaBiger Abweichung 10st ein weiteres
Driicken in diese Richtung keine
Raupen—-Reaktion mehr aus

Wenn Sie es sich wahrend des Abstiegs
anders tiberlegen und wieder
hinaufklettern mochten, ziehen Sie den
Joystick einfach nach hinten und lassen
Sie ihn los, um zu stoppen.

Wenn das Gerat erkennt, dass das Hinterrad
die letzte Stufe passiert hat, wechselt es

in den Fahrmodus.

ANOTICE

Die automatische Einfahrfunktion
der Hinterrader ist eine
Hilfsfunktion und ist
moglicherweise nicht mit allen
Treppen und Stufen vollstandig
kompatibel. Nutzer miissen den
0 Kletterzustand wahrend des
gesamten Aufstiegs wachsam
iiberwachen. Ist der Zeitpunkt des
Einfahrens nicht korrekt, stoppen
Sie den Vorgang sofort und steuern

Sie das Einfahren der Hinterrader

manuel 1.
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7.6.6 Warnbildschirme, die im Klettermodus erscheinen konnen

Ursache

Ein Wechsel in den Fahrmodus ist auf der
Treppe nicht zulassig

Klettervoraussetzungen nicht erfiillt;
Kletter—Aufstiegsmodus kann nicht

aktiviert werden.

Abstiegsvoraussetzungen nicht erfiillt;
Kletter—Abstiegsmodus kann nicht aktiviert
werden.
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7.7 USB-Ladeanschluss

Die Armlehne verfiigt iiber einen
USB-Ladeanschluss mit einer maximalen
Ausgangsleistung von 18 W und unterstiitzt
folgende Ladeprotokolle (der USB-Anschluss
dient ausschlieBlich dem Laden und
unterstiitzt keine Dateniibertragung). Decken
Sie den Anschluss nach Gebrauch umgehend mit
einem Silikonstopfen ab, um
Flissigkeitsspritzer zu vermeiden.

e Unterstiitzt BC1.2 und Apple
® Unterstiitzt Qualcomm QC2.0 und QC3.0

e Unterstiitzt die
Huawei-Schnellladeprotokolle FCP und SCP

e Unterstiitzt das
Samsung—Schnellladeprotokoll AFC (MAX 12
V)

8 Lagerung

Bei Treppensteig—Rollstiihlen, die langfristig gelagert werden sollen, sind die
Batterien zu entnehmen.

Die Lagerumgebung sollte folgende Bedingungen erfiillen:

1. Umgebungstemperatur: 0 bis 35 ° C

2. Relative Luftfeuchtigkeit: < 95 %

3. Luftdruckbereich: 800 bis 1060 hPa

Folgende Umgebungen sind zu vermeiden:

® Sonneneinstrahlung und feuchte Umgebung

® Umgebungen mit hoher oder niedriger Temperatur

® Umgebung mit hoher Staubkonzentration
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9 Hinweise zur Batterienutzung

9.1 Batteriehinweise

Hinweise zur Lagerung, Wartung und VorsichtsmaBnahmen des Batteriepacks.
9. 1.1 Lagerung

Fiir eine langfristige Lagerung laden Sie den Batteriepack auf etwa 50 %, entnehmen
Sie ihn aus dem Gerat und lagern Sie ihn in einem trockenen, gut beliifteten Bereich
ohne starke Magnetfelder. Laden Sie die Batterie alle 3 Monate mit dem Ladegerat
nach.

Batteriepack und Ladegerat sind in einem sauberen, trockenen und gut beliifteten
Bereich zu lagern. Vermeiden Sie den Kontakt mit korrosiven Stoffen wie Fett,
Reinigungsmitteln und Verdiinnern und halten Sie Batteriepack und Ladegerat von

Feuer und Hitzequellen fern

Der empfohlene Ladetemperaturbereich liegt bei 0 -40 ° C. Ein Betrieb auBerhalb
dieses Bereichs kann die Batterieleistung reduzieren und die Lebensdauer

verkiirzen
9. 1. 2 Transport

Batteriepack und Ladegerat sind vor dem Transport zu verpacken. Wahrend des
Transports miissen sie vor starken Vibrationen, StoBen oder Druckbelastungen sowie

vor Sonneneinstrahlung und Regen geschiitzt werden
9. 1.3 Wartung

® Wird der Batteriepack tiber langere Zeit nicht verwendet, wird empfohlen, etwa
alle 3 Monate einen vollstandigen Lade-Entlade-Zyklus durchzuftihren und ihn

anschlieBend nur mit dem vorgeschriebenen Ladegerat auf ca. 50 % aufzuladen

® Wahrend der Wartung diirfen die einzelnen Zellen des Batteriepacks nicht
manuell zerlegt oder wieder zusammengebaut werden, da dies die

Batterieleistung beeintrachtigen kann.

® Zellen des Batteriepacks diirfen nicht eigenmachtig zerlegt oder ersetzt

werden; das Zerlegen von Batterien ist strengstens untersagt.

® [ehlerbehebung:
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Fehlersymptome

Keine
Ausgangsspannung
des

Batteriepacks

Netzanzeige des
Ladegerats
leuchtet nicht

auf

Der Batteriepack
lasst sich nicht

laden

Fehlerursache

Die Ausgangsleitung
des Batteriepacks ist

nicht angeschlossen

Der Batteriepack ist

leer.

Eine
Geratefehlfunktion
hat die Sicherung

ausgelost.

Der Netzstecker des
Ladegerats ist nicht
ordnungsgemal

eingesteckt.

Fehlfunktion des
Ladegerats.

Eingangs— und
Ausgangsstecker des

Ladegerats sind lose.

Fehlfunktion des

Ladegerats.

® Haltbarkeit der Batterie

7

Fehlerbehebung
Ausgangsleitungen des
Batteriepacks gemafB den
Spezifikationsvorgaben

korrekt anschlieflen
Batteriepack aufladen

Hinteren Sicherungshalter
ob die

Sicherung ausgelost hat.

ausbauen und priifen,

Kontaktieren Sie den

Lieferanten.

Netzstecker des Ladegerats wie
im Benutzerhandbuch
beschrieben an die

Netzsteckdose anschliefen

Die Netzversorgung
funktioniert normal und der
Ladegeratstecker ist
ordnungsgemall in die Steckdose
gesteckt, dennoch bleibt die

Anzeige aus.

Leuchtet die Anzeige des
Ladegerats nicht, gehen Sie
nach dem oben beschriebenen

Verfahren vor

Zeigt die Ladegerat—-Anzeige
ob die

Netzsteckdose ordnungsgemall

Griin, priifen Sie

versorgt wird, der Netzstecker
fest in der Steckdose sitzt und
der Ausgangsstecker des
Ladegerats fest mit dem

Batteriepack verbunden ist



Die Haltbarkeit betragt 14 Monate ab Lieferdatum. Zyklenlebensdauer: 500
Lade—/Entladezyklen bei verbleibender Kapazitat = 80 %.

® Batterieentsorgung

Fallt die Kapazitat der Batterie unter 50 % der urspriinglich angegebenen
Nennkapazitédt, muss die Entsorgung gemaB den am Einsatzort geltenden Gesetzen

und Vorschriften erfolgen.

9. 1.4 VorsichtsmaBnahmen zur Batterienutzung

ANOTICE

® Tauchen Sie den Batteriepack nicht in Wasser, Fruchtsafte oder
andere Flussigkeiten. Vermeiden Sie, dass der Batteriepack nass

wird!

® Das Laden von Batteriepacks in der Nahe von Ziindquellen oder bei
extremer Hitze ist untersagt! Verwenden oder lagern Sie
Batteriepacks nicht in der Nahe von Warmequellen (wie offenen
Flammen oder Heizgeradten) oder brennbaren/explosiven Materialien!
Bei Auslaufen oder ungewohnlichem Geruch sofort aus der Nahe offener
Flammen entfernen. Stellen Sie bei der Erstnutzung sicher, dass die

Batterie vor dem Betrieb vollstandig geladen ist!
® Vertauschen Sie nicht die Polaritat von Plus— und Minuspol!
® Legen Sie Batteriepacks nicht ins Feuer und erhitzen Sie sie nicht!

® ® Verwenden Sie keine Drahte oder andere Metallgegenstande, um die
Plus— und Minuspole des Batteriepacks kurzzuschlieBen!

® Durchstechen Sie das Gehause des Batteriepacks nicht mit Nageln oder
anderen spitzen Gegenstanden; schlagen Sie nicht auf den

Batteriepack und treten Sie nicht darauf!
® Zerlegen Sie Batteriepacks oder Batterien in keiner Weise!
® Legen Sie Batteriepacks nicht in Mikrowellen oder Druckbehélter!
® Verwenden Sie die Batterie nicht fiir andere Gerate!
® Schalten Sie Batterien nicht in Reihe oder parallel!

® Laden Sie die Batterie nicht im Freien bei hohen Temperaturen

direkter Sonneneinstrahlung, im Regen oder in feuchter Umgebung!

® Laden Sie die Batterie nicht in Fluren, Fluchtwegen, Notausgédngen
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9. 2 Laden

ANOTICE

Verwenden Sie kein Ladegerat, das nicht mit Threm Gerat kompatibel

oder Wohnréaumen!

ist.

Laden, Benutzen und Lagern der Batterie sollte an Orten erfolgen,
die frei von statischer Elektrizitat sind.

Die Batterie ist tagsiiber unter Aufsicht zu laden. Beim Verlassen
ziehen Sie den Ladegerdtstecker. Uber-Nacht-Laden ist strengstens

untersagt.

Der Ladevorgang ist zu stoppen, wenn das Gerat tiber einen iibermaBig

langen Zeitraum (mehr als 12 Stunden) vollstandig geladen bleibt.

Der Batteriepack darf nicht verwendet werden, wenn er Geruch abgibt,
Hitze entwickelt, sich verformt, verfarbt oder andere anomale
Phanomene zeigt. Bei Auftreten wahrend Nutzung oder Ladung sofort

vom Elektrogerat oder Ladegerat trennen und auBer Betrieb nehmen!

Batteriepacks sollten nicht in extrem heiBer Umgebung genutzt
werden, etwa bei direkter Sonneneinstrahlung oder in Fahrzeugen bei
heiflem Wetter. Andernfalls kann der Batteriepack tiberhitzen, was
Leistung und Lebensdauer beeintrachtigt

Gelangt Batterieelektrolyt ins Auge, nicht reiben. Sofort mit Wasser
sptilen und unverziiglich arztliche Hilfe aufsuchen. Andernfalls

drohen Augenverletzungen!

Tritt eines der oben genannten Probleme auf, kontaktieren Sie
unverziiglich den Hersteller. Eigenmachtiges Zerlegen ist

strengstens untersagt.

9.2.1Batterie und Ladegerat

B Batterie

79



USB Port

Key Socket

B Ladegerat

Das Ladegerat arbeitet mit einer Eingangsspannung von 100 - 240 V AC (50/60 Hz)

und liefert eine Ausgangsspannung von 29,4 V bei einem Strom von 4 A.

Charging Output Port

Am Ladeausgangsanschluss sind Pin 1 und Pin 3 mit
dem Pluspol und Pin 2 mit dem Minuspol verbunden.
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9. 2. 2 Ladezustand

Jeder Batteriepack verfiigt oben iiber eine
Ladezustandsanzeige. Driicken Sie kurz die
Einschalttaste, um den aktuellen Ladezustand
anhand des Status der Anzeigeleuchten zu priifen.

Zusatzlich lasst sich der Ladezustand tiber das
Display iiberwachen, das den durchschnittlichen
Ladezustand aller aktuell mit dem Gerat

verbundenen Batterien anzeigt.

9. 2. 3 Ladevorgang

Es gibt drei Lademethoden: Laden mit am Gerat installierter Batterie, Laden bei
aus dem Gerat entnommener Batterie und Laden tiber die Schnittstelle am

Bediengriff

Laden Sie die Batterie vor der ersten Nutzung vollstandig

&NOTICE

® Halten Sie die Ladeanschliisse von Ladegerat und Batterie trocken!
® Laden Sie gemal Benutzerhandbuch!

® Eine vollstandig entleerte Batterie im entladenen Zustand stehen
0 zu lassen, beeintrachtigt die Batterieleistung und verkiirzt die

Lebensdauer!

® Denken Sie daran, die Batterie nach jeder Nutzung wieder

aufzuladen!
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9.2.3.1Batterie im Gerat installiert laden

Wahrend der Ladung kann der Bediengriff
normal eingeschaltet werden, das Gerat

lasst sich aber nicht betreiben

1. Verbinden Sie das Ladegerat mit dem
Netzkabel.

2. Offnen Sie die Staubschutzkappe des
Batterieladeanschlusses und stecken
Sie den Ausgangsstecker des
Ladegerats in die Ladeschnittstelle
der Batterie

3. Stecken Sie den Ladegeratstecker in
die Steckdose, um die Batterie zu
versorgen. Die Anzeige des Ladegerats

leuchtet wahrend des Ladens orange. Lndicator Light

4. Der Ladevorgang ist abgeschlossen,
sobald die Anzeige des Ladegerats
griin leuchtet.

5. Trennen Sie den Ladestecker von der
Batterie und ziehen Sie anschlieflend
den Netzstecker
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6. SchlieBen Sie die Staubschutzkappe

des Batterieladeanschlusses.

9.2.3.2Batterie zum Laden aus dem Gerat entnehmen

1. Drehen Sie den mitgelieferten
Schliissel gegen den Uhrzeigersinn, um
die Batterie zu entriegeln. 0

2. Halten Sie die Batterie mit beiden
Handen fest und ziehen Sie sie nach
oben, um sie aus der Fithrungsschiene
der Riickenlehne zu lo6sen; kippen Sie
die Batterie anschlieBend nach hinten,

um sie zu entnehmen.

3. Bringen Sie die Batterie zum
Ladebereich. Das Ladevorgehen
entnehmen Sie Abschnitt 9.2.3.1
Batterie am Gerat zum Laden
installiert.
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4. Batterie nach dem Laden einsetzen.

Bevor Sie die Batterie einsetzen,
stellen Sie sicher, dass der
Verriegelungskern der Batterie
eingefahren ist (mit demmitgelieferten
Schliissel im Uhrzeigersinn
einstellen).

5. Halten Sie den Batteriepack an beiden
Seiten fest, richten Sie ihn an der
Befestigungsschiene in der Riickenlehne
aus und fiihren Sie ihn gleichmaBig ein.
Driicken Sie ihn horizontal nach unten,

um ihn zu fixieren.

6. Drehen Sie den mitgelieferten
Schliissel im Uhrzeigersinn, um die
Batterie zu verriegeln. Lasst sich die
Batterie nicht verriegeln, sitzt sie
nicht korrekt. Entnehmen Sie die
Batterie und setzen Sie sie korrekt

wieder ein.
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9. 2. 3.3 Laden tiber den Armlehnen—Anschluss

Wahrend der Ladung kann der Controller normal eingeschaltet werden, das Gerat

lasst sich aber nicht betreiben.

1. Verbinden Sie das Ladegerat mit dem
Netzkabel.

2. Offnen Sie die Staubschutzkappe des
Ladeanschlusses an der Armlehne und
stecken Sie den Ausgangsstecker des

Ladegerats ein.

3. Stecken Sie den Ladegeratstecker in
die Steckdose, um die Batterie zu
versorgen. Wahrend des Ladens zeigt
das Ladegerat eine orangefarbene

Anzeige. Lndicator Light

4. Der Ladevorgang ist abgeschlossen,
sobald die Anzeige des Ladegerats griin
leuchtet.

5. Ziehen Sie den Ladegeratstecker ab und

schlieflen Sie die Staubschutzkappe des
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9. 3 Batterielagerung

z{:};NCﬂTCE

® Die Batterie ist wahrend Transport und Lagerung zu entnehmen.

® Halten Sie die Batterie von feuchten Umgebungen fern. Laden Sie

im Benutzerhandbuch. Halten Sie die Steckdose trocken.

o die Batterie nach jeder Nutzung auf! Beachten Sie die Ladehinweise

® Schiitzen Sie Lade— und Anschlusskabel vor Olflecken, Fett
Reinigungsmitteln, Losungsmitteln oder anderen potenziell

schadigenden Substanzen!

10 Wartung

10. 1 Wartung und Inspektion durch den Nutzer

Fithren Sie die folgenden Schritte durch, um Ihr Gerat sauber zu halten

Wischen Sie die AuBenfléchen des Gerats, Sitz, Armlehnen und Joystick mit
einem trockenen, weichen Tuch ab, um Staub, Flecken oder Verunreinigungen (z.

B. Krtimel in den Nahten des Sitzkissens) zu entfernen.

Priifen Sie die Rader auf verfangenes Material (z. B. Haare oder Schniire) und

entfernen Sie es umgehend

Lasst sich Schmutz nur schwer entfernen, verwenden Sie ein neutrales

Reinigungsmittel. Vermeiden Sie Losungsmittel auf Erdolbasis.

Die Sensoren des Gerats weisen kumulative Fehler auf und miissen regelmafiig
kalibriert werden. Eine monatliche Kalibrierung wird empfohlen
Kalibriermethode: Halten Sie die beiden Tasten gleichzeitig auf ebenem
Untergrund gedriickt, um das Gerat zusammenzuklappen. Halten Sie nach dem
Zusammenklappen die Taste gedriickt und warten Sie 20 Sekunden, bis die
Kalibrierung abgeschlossen ist. Zeigt das Display das Kalibrierungssymbol an,

sollte die Kalibrierung umgehend durchgefiihrt werden.

Verwenden Sie keine Hochdruckreiniger.
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ANOTICE

® Verwenden Sie zur Reinigung keine Farbverdiinner, Benzol oder
andere organische Losungsmittel und keinen Hochdruckreiniger
Dies kann zu Verfarbungen, Verformungen, Materialverschlechterung

oder Beschadigungen fiihren.
® Stecken Sie keine spitzen Gegenstande in die Lautsprecheroffnung.
® Dies kann den Bediengriff beschadigen.
® Tragen Sie keine handelstiblichen Schmiermittel, Olbasierten
Rostschutzmittel oder Wachse auf bewegliche Teile oder Verbinder
des Gerats auf. Die Klebrigkeit dieser Stoffe kann dazu fiihren

dass Sand oder andere Fremdkorper eindringen und das Gerat
ausfallt.

® Bedienen Sie das Gerat nicht mit nassen Handen!
® Halten Sie das Gerat von feuchten Umgebungen fern!
® Laden Sie bei niedrigem Batteriestand!

® Halten Sie das Gerat von Olen, Fetten, Reinigungsmitteln,
0 Verdiinnern oder anderen potenziell schadigenden Substanzen fern!

® Sollten neben Sitzkissen und Riickenlehnen weitere Komponenten
verschlissen sein oder ausgetauscht werden miissen, wenden Sie sich
bitte an den Handler. Andernfalls besteht die Gefahr von

Gerateschaden, die den Betrieb unmdglich machen konnen.

AWARNING

Verwenden Sie zum Abspiilen der Geraterader ausschlieBlich Wasser
Spiilen Sie das Gerat oder andere Komponenten nicht ab, da dies zu
Stromschlégen, Kurzschliissen oder korrosionsbedingten

Fehlfunktionen fiithren kann.

Folgende Punkte sollten alle 6 Monate gepruft werden (der genaue
Inspektionszyklus ist anhand der tatsachlichen Nutzung festzulegen).
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Priifen Sie Vorder— und Hinterrader auf
Risse oder Dellen. Priifen Sie, ob die
Rader durch VerschleiB elliptisch

geworden sind

Bei Rissen, Dellen oder starkem
VerschleiBl kontaktieren Sie Ihren

Héandler zwecks Austausch.

Priifen Sie das Kippschutzrad auf Risse.
Werden Risse festgestellt
kontaktieren Sie Ihren Handler zwecks

Austausch

Priifen Sie, ob die Schrauben locker

sind. Bei losen Schrauben nachziehen.

10. 2 Garantie

Wahrend der Garantiezeit bei normaler Nutzung: Rahmen 5 Jahre, Gesamtgerat 14
Monate; Raupen, Sitzkissen, Riickenkissen und Kopfstiitze 1 Jahr. Schaden, die
nicht qualitatsbedingt sind (z. B. an AuBenschale oder Radern), fallen nicht unter

die Garantie

Gerateschaden oder Verletzungen aus folgenden Griinden sind von der Garantie
ausgeschlossen:

® Schaden durch Uberlastung;
® Schaden durch fehlerhafte Bedienung;

® Mutwillige Beschadigung;
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® Natiirlicher Verschleil von Laufrollen, Sicherheitsgurten etc. ;
® UnsachgemiBe oder unzureichende Wartung;

® Unbefugte strukturelle Anderungen und unsachgemidfe Nutzung von Gerdt und
Zubehor;

® Die Batterie wird nicht ordnungsgemaB geladen.

Innerhalb der Garantiezeit konnen Material— und Servicekosten nach Ermessen
berechnet werden, wenn einer der folgenden Umstande vorliegt

® Schaden durch unsachgemdBie Verwendung, Wartung oder Lagerung durch den

Verbraucher. ;
® Schaden durch Zerlegung durch nicht autorisierte Parteien
® Fehlen von Garantieschein und giiltiger Rechnung.

® \Modell des Garantiescheins stimmt nicht mit dem Modell des zu reparierenden

Produkts tiberein oder wurde verandert.

® Schaden durch hohere Gewalt sind von der Garantie ausgeschlossen.

10. 3 Haftungsausschluss

Sofern keine zwingenden gesetzlichen Vorgaben entgegenstehen, iibernimmt unser
Unternehmen fiir Gerateschiaden oder Leistungsausfalle, die aus den folgenden
nutzerbezogenen Griinden entstehen, keine kostenlosen Reparaturen und keine
Produkthaftung:

® Schaden durch unsachgemafle Verwendung, Wartung oder Lagerung durch den

Verbraucher. ;
® Schaden durch Zerlegung durch nicht autorisierte Parteien
® Fehlen von Garantieschein und giiltiger Rechnung.

® Modell des Garantiescheins stimmt nicht mit dem Modell des zu reparierenden

Produkts tiberein oder wurde verandert.

® Schaden durch hohere Gewalt sind von der Garantie ausgeschlossen.

Der Inhalt dieses Benutzerhandbuchs kann zur Qualitatsverbesserung oder zur
Aktualisierung technischer Spezifikationen ohne vorherige Ankiindigung
aktualisiert werden. Die aktuellen Produktinformationen erhalten Sie bei unserem
Unternehmen.
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10. 4 Recycling

XSTO-Produkte sind auf eine lange Nutzungsdauer ausgelegt. Nahert sich Ihr
XSTO-Produkt jedoch dem Ende seiner Lebensdauer, konnen Sie die Komponenten an
unser Unternehmen oder autorisierte Handler zum Recycling zuriickgeben.
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11 Alarm—Fehlerbehebung

11. 1 Biirstenloser Motor

Betroffene Module: Linkes Vorderrad, rechtes Vorderrad

rechtes Hinterrad, linke Raupe, rechte Raupe

Display—Warnu

ng

over current

line short

lost speed

lack phase

hall

Beschreibung der
Warnung

Uberstromschutz

Kurzschlussschutz

Stall-Schutz
(Blockierschutz)

Phasenausfallschut

A

Schalt-Hall-Anomal

1e

Auslésebedingung

Der Phasenstrom
tiberschreitet 42 A oder
der Zwischenkreisstrom
tiberschreitet 28 A langer
als 15 Sekunden

Der Phasenstrom
tiberschreitet 78 A oder
der Zwischenkreisstrom
iiberschreitet 52 A langer
als 30 ms.

Die Ist-Drehzahl weicht
mehr als ein Viertel der
maximalen Drehzahl von
der Soll-Drehzahl ab oder
dreht in entgegengesetzte
Richtung fir mehr als 1
Sekunde.

Die Summe der
Dreiphasenstrome ist
ungleich null, Dauer

tiberschreitet 5 Sekunden.

Der Hall-Zustand ist 0
oder 7, oder die Abfolge
der Zustandsénderungen
ist fehlerhaft, oder die
Dauer tberschreitet 1,5
91

linkes Hinterrad

Empfehlungen
zZur
Fehlerbehebun
g

Priifen Sie, ob
Fremdkorper
die Rader

blockieren

Verkabelung
auf sichtbare
Schaden oder
Unterbrechung

en priifen

Handler

kontaktieren

Verkabelung
auf sichtbare
Schaden oder
Unterbrechung

en priifen

Verkabelung
auf sichtbare
Schaden oder

Unterbrechung



Sekunden.

en priifen

linear hall

Linear—Hall-Anomal

Das Hall-Signal nahert
sich null oder dem
Vollausschlag, Dauer

Verkabelung
auf sichtbare
Schaden oder

e tiberschreitet 5 Sekunden. | Unterbrechung
en priifen

Die Priifen, ob die
vbus over hig | .. Zwischenkreisspannung Batterie

Uberspannung . . .
h tiberschreitet 40 V langer | locker ist
als 10 ms.

Die Platinentemperatur Priifen Sie, ob
board temp ov | Ubertemperaturschu | tiberschreitet 70 ° C Fremdkorper
er tz Leiterplatte langer als 1 Sekunde. die Rader

blockieren

Der Phasenleiterstrom Priifen Sie, ob

tuck Stall-Schutz tiberschreitet 37 A, die Fremdkorper
stuc
(Blockierschutz) Drehzahl liegt nahe 0, die Rader

Dauer tiber 20 Sekunden. blockieren
current offse | Nullpunktabweichun | Strom—Nullpunktabweichun | Handler
t g des Stroms anomal | g iberschreitet 3 A kontaktieren

. Das Handler
. Gate-Treiber-Fehle . . .
gate driver Gate-Treiber—-Fehlerregis | kontaktieren

r

ter ist ungleich null

vbus over low

Spannung unterhalb
des Grenzwerts

Zwischenkreisspannung
unter 17 V fiir mehr als 10

ms

Priifen, ob die
Batterie

locker ist

motor temp ov
er

Ubertemperaturschu
tz Motor

Die Motortemperatur
iiberschreitet 90 ° C
langer als 1 Sekunde.

Priifen Sie, ob
Fremdkorper
die Rader

blockieren
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11. 2 Gleichstrommotor, Linearaktuator

Betroffene Module: Linke vordere Schubstange, rechte vordere Schubstange, linke

hintere Schubstange, rechte hintere Schubstange, Sitz-Schubstange,

Beinstiitze—Schubstange, FuBstiitze—Schubstange, Riickenlehnen—Schubstange.

Der Spulenstrom Priifen Sie,
tiberschreitet 6 A oder | ob
over current | Uberstromschutz der Zwischenkreisstrom | Fremdkorper
iiberschreitet 6 A langer | die Rader
als 10 Sekunden. blockieren
Die Platinentemperatur | Priifen Sie,
.. iiberschreitet 70 ° C ob
board_temp_o Ub?rtemperatur langer als 1 Sekunde. Fremdkorper
ver Leiterplatte . .
die Rader
blockieren
Zwischenkreisspannung Priifen, ob
tiberschreitet 40 V (60 V | die Batterie
vbus over hi .. bei linker hinterer und | locker ist
Uberspannung i
gh rechter hinterer
Boost—Schubstange),
Dauer tber 10 ms
Der Motor dreht, aber Verkabelung

der Encoder zeigt lénger

auf sichtbare

encoder Encoder-Fehlfunktion als 3 Sekunden kein Schaden oder
Signal. Unterbrechun
gen priifen
Anomale Strom—Nullpunktabweich | Handler
current offs X . .
¢ Strom—Nullpunktabweic | ung iiberschreitet 3 A kontaktieren
e
hung
stuck Stall-Schutz Der Spulenstrom Priifen Sie,
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(Blockierschutz) tiberschreitet 3 A, die | ob
Drehzahl liegt nahe 0, Fremdkorper
Dauer iiber 15 Sekunden. | die Rader
blockieren
Der Motor dreht Verkabelung

entgegengesetzt zum

auf sichtbare

inverse Riickwarts-Schutz Encoder, Dauer tiber 3 Schaden oder

Sekunden. Unterbrechun
gen priifen

Der Spulenstrom Verkabelung
iiberschreitet 18 A oder | auf sichtbare

line short Kurzschlussschutz der Zwischenkreisstrom | Schaden oder
tiberschreitet 12 A Unterbrechun
langer als 50 ms. gen priifen
Das Handler

gate driver Gate-Treiber—-Fehler Gate-Treiber-Fehlerreg | kontaktieren
ister ist ungleich null
Zwischenkreisspannung Priifen, ob

vbus over lo

Spannung unterhalb des

unter 17 V fiir mehr als

die Batterie

w Grenzwerts .
10 ms locker ist
Die Motortemperatur Priifen Sie,
.. iiberschreitet 70 ° C ob
motor temp o | Ubertemperaturschutz . .
langer als 1 Sekunde. Fremdkorper
ver Motor . .
die Rader
blockieren
11. 3 LiDAR

Betroffene Module: linkes hinteres LiDAR, rechtes hinteres LiDAR, LiDAR der
linken Armlehne, LiDAR der rechten Armlehne.
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Keine Verbindung zum
LiDAR moglich

Verkabelung auf
sichtbare

offline Offline Schaden oder
Unterbrechunge
n priifen
1 ¢ Spannung unterhalb Niedrige interne Handler
oW VO
- des Grenzwerts Spannung im LiDAR kontaktieren
) . UbermiBige interne Handler
high vot Uberspannung . . .
Spannung im LiDAR kontaktieren
Die interne Priifen Sie, ob
. Hohe T . Temperatur des LiDAR | ein Gegenstand
em ohe Temperatur
P P ist relativ hoch. das LiDAR
verdeckt.

signal weak

Schwaches Signal

Das LiDAR—Riicksignal
ist schwach.

Priifen Sie, ob
ein Gegenstand
das LiDAR
verdeckt.

Keine Verbindung zum

Verkabelung auf

. . LiDAR moglich sichtbare
. Kommunikationsfehle .
communicate Schaden oder
T
Unterbrechunge
n priifen
. . LiDAR-Daten—Anomali | Handler
resolution Auflosungsfehler .
e kontaktieren
LiDAR-Daten-Anomali | Handler
cre CRC-Fehler .
e kontaktieren

11. 4 Winkelsensor

Betroffene Module: Raupenwinkel, Sitzwinkel.
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Verbindung zum Handler kontaktieren
offline Offline Winkelsensor

fehlgeschlagen
. Hohe Der Winkelsensor Handler kontaktieren

em|
P Temperatur ist tberhitzt.

Anomale Daten des Héndler kontaktieren
data_err Datenfehler .

Winkelsensors
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11. 5 Batterieversorgung

Betroffenes Modul: Power—Board

Temperatur der

Priifen Sie, ob

Stromversorgung ist | Fremdkorper
temp_over Hohe Temperatur K .
zu hoch die Rader
blockieren
Die Priifen, ob die
vbus over Uberspannung Versorgungsspannung | Batterie
ist zu hoch. locker ist
Versorgungsstrom Priifen Sie, ob
.. ist zu hoch Fremdkorper
over current Uberstrom L.
die Rader
blockieren
Batteriekommunikation | Verbindung zur Handler
offline offline Batterie nicht kontaktieren

moglich

11. 6 Kommunikation offline

Betroffenes Modul: Kommunikation offline

handler

Verbindung zum

Handbedienplatine

Controller nicht

moglich

Verkabelung auf

sichtbare
Schaden oder
Unterbrechungen

priifen
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Verbindung zum

Verkabelung auf
sichtbare

track Raupenplatine Raupen—-Controller Schaden oder
fehlgeschlagen Unterbrechungen
priifen
Verkabelung auf
Verbindung zum sichtbare
wheel back Hinterrad-Platine | Hinterrad—Controller | Schaden oder
fehlgeschlagen Unterbrechungen
priifen
Verkabelung auf
Verbindung zum sichtbare
bat_board Power—-Platine Power—-Controller Schaden oder

fehlgeschlagen

Unterbrechungen
priifen

brush board Biirsten—-Platine

Verbindung zum
Biirsten—Controller
fehlgeschlagen

Verkabelung auf
sichtbare
Schaden oder
Unterbrechungen
priifen

wheel front Vorderrad-Platine

Verbindung zum
Vorderrad—-Controller
nicht moglich

Verkabelung auf
sichtbare
Schéaden oder
Unterbrechungen
priifen

11. 7 Folgemodul

Betroffene Module: vorderes Folgemodul, hinteres Folgemodul
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Verbindung zum Verkabelung auf
offline Offline Folgemodul sichtbare Schaden oder
fehlgeschlagen Unterbrechungen priifen
Das Signal des Priifen Sie, ob
. Schwaches . .
signal weak s1 1 Folgemoduls ist Fremdkorper das
igna
8 schwach Folgemodul blockieren
Anomale Daten des | Handler kontaktieren
data_err Datenfehler
Folgemoduls
11. 8 Joystick
Betroffenes Modul: Joystick

Der Joystick wurde | Joystick in
. . . beim Einschalten Neutralstellung
L Joystick nicht in . .
not origin o nicht auf die zuriicksetzen
Ausgangsposition L
Nullposition
zuriickgestellt
Joystick-Daten Héndler
data err Joystick-Datenfehler | auBerhalb des kontaktieren
Grenzwerts

11. 9 Hinterrad-Steuerung

Betroffenes Modul: Hinterrad—Steuerung

right brake

Rechte Bremse

Bremshebel manuell

16sen

Stellhebel neu

verriegeln

left brake

Linker
Bremshebel

Bremshebel manuell
1osen

Stellhebel neu
verriegeln




11. 10 Raupensteuerung

Betroffenes Modul: Raupensteuerung

i

right brake

Rechte Bremse

Bremshebel manuell

16sen

Stellhebel neu

verriegeln

left brake

Linker
Bremshebel

Bremshebel manuell

16sen

Stellhebel neu

verriegeln

11. 11 Klettergetriebe—-Schubstangensteuerung

Betroffenes Modul: Klettergetriebe-Schubstangensteuerung

7Zu starke Lénger als 5
Winkel-Chip—Initialisieru | Vibration beim Sekunden
track gyro cal . K . )
ng instabil Einschalten des still halten
Gerats
Der Bodenwinkel Nicht auf
tiberschreitet iibermaBig
track angle Anomaler Winkel -8° bis 40° geneigten
Untergriinden
fahren.
Der Bodenwinkel Nicht auf
tiberschreitet tibermaBig
track roll Anomaler Rollwinkel +8° geneigten
Untergriinden
fahren.
. Zeitiiberschreitu | Handler
Anomale Druckentlastung im . .
volt_release ng bei der kontaktieren
Boost-Modul
Druckentlastung




Der Untergrund Nicht auf
Zu grofle ist zu steil, um | tibermaBig
back diff Positionsdifferenz der die Balance zu geneigten
Hinterrader halten. Untergriinden
fahren.
Sitzwinkel Nicht auf
tiberschreitet iibermaBig
seat tilt UbermaBiger Sitzwinkel -8° bis 40° geneigten
Untergriinden
fahren.
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11. 12 Leitfaden zur Behebung haufiger Storungen

Frage

Das Gerat lasst sich nicht

starten

Die Batterie lasst sich

nicht laden

Bedientasten—-Funktion ist
fehlerhaft

Der Motor erzeugt anomale

Gerausche

Das Joystick-Display zeigt
anomale Bilder mit
tiberlappenden Symbolen
oder fehlenden Grafiken

Diagnose und Losungen

Priifen Sie, ob die Batterieanzeige normal
funktioniert. Zeigt sie niedrigen Ladestand, laden

Sie die Batterie

Wenn Batteriespannung anliegt, priifen Sie, ob die
Anzeigelampe im Bediengriff leuchtet. Falls nicht,
priifen Sie das Kommunikationskabel zwischen Griff

und Controller.

Liegt ein unbekannter Fehler vor, kontaktieren Sie

den Lieferanten

Priifen Sie, ob die Anschliisse von Batterie und
Ladegerat locker sind. Bei unbekanntem Fehler

kontaktieren Sie den Lieferanten

Fehlen Funktionen der Tasten auf dem Bedienfeld
oder stimmen sie nicht mit der Beschreibung

iiberein, kontaktieren Sie den Lieferanten.

Erzeugt der Motor wahrend des Betriebs anomale
Gerausche, priifen Sie zunachst auf Gerausche im
Leerlauf. Halten die Gerausche an, kontaktieren Sie

den Lieferanten

Schalten Sie das Gerat aus, trennen Sie die Batterie
fiir 3 Sekunden und schalten Sie das Gerat dann
wieder ein. Bleibt das Problem bestehen, priifen Sie
die internen Kabel des Bediengriffs auf
Beschadigungen oder lose Stecker. Bei anderen
unbekannten Storungen kontaktieren Sie den
Lieferanten.
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12 Informationen zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV)

ANOTICE

Tragbare HF-Kommunikationsgerate sollten mindestens 30 cm (12 Zoll) von allen
Teilen des Gerats entfernt gehalten werden, einschlieBlich der vom Hersteller
spezifizierten Kabel.

Die XSTO X12-Serie erfiillt die EMV-Anforderungen der Normen IEC
60601-1-2:2014+A1:2020, EN 60601-1-2:2015+A1:2021 und ISO 7176-21:2025

Der Nutzer sollte das Produkt gemaB den in der beiliegenden Dokumentation

enthaltenen EMV-Informationen installieren und verwenden

Die XSTO X12-Serie erzeugt, nutzt und strahlt Hochfrequenzenergie ab. Das Gerat
kann Hochfrequenzstorungen bei anderen medizinischen oder nicht-medizinischen

Geraten und bei Funkkommunikation verursachen.

Wird festgestellt, dass dieses Gerat Storungen verursacht - was durch Ein- und
Ausschalten festgestellt werden kann - sollte der Bediener oder qualifiziertes

Servicepersonal folgende MaBnahmen ergreifen:

® Das gestorte Gerat neu ausrichten oder umstellen;

® Den Abstand zwischen dem Gerat und dem gestorten Gerat vergroBern;
® Das Gerat tiber eine andere Stromquelle betreiben;

® Den Servicetechniker fiir weitere Vorschlage hinzuziehen.

ANOTICE

® Die XSTO X12-Serie sollte nicht in unmittelbarer Nahe oder gestapelt mit
anderen Geraten verwendet werden. Ist eine solche Nutzung unumganglich, ist
zu beobachten und zu tiberpriifen, dass das Gerat in der verwendeten

Konfiguration normal arbeitet

® Es liegt in der Verantwortung des Kunden sicherzustellen, dass dieses und in
der Nahe befindliche Gerate die Anforderungen der IEC 60601-1-2, 4. Ausgabe
erfiillen.

e Verwenden Sie keine Gerate, die HF-Signale aussenden konnten, darunter
Mobiltelefone, Funktransceiver und funkferngesteuerte Produkte, da dies zu

Betriebsparametern auBlerhalb der Normen fithren kann. Schalten Sie diese
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Gerate aus, wenn sich der Nutzer in der Nahe des Gerats befindet. Der Bediener

ist dafiir verantwortlich, Nutzer oder andere Personen zur Einhaltung dieser

Regel anzuweisen.

® Der Hersteller haftet nicht fiir unbefugte MaBnahmen, die Storungen

verursachen.

® Die XSTO X12-Serie darf nicht zusammen mit HF-Chirurgiegeraten verwendet

werden.

Tabelle 1

Leitlinien und Herstellererklarung - Elektromagnetische Aussendungen

Die XSTO X12-Serie ist fiir den Einsatz in der unten beschriebenen

elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Nutzer hat sicherzustellen, dass

das Gerat in einer solchen Umgebung verwendet wird

Aussendungsprifung Ubereinstimmu | Elektromagnetische
ng Umgebung -
Leitlinien
HF-Aussendungen Gruppe 1 Die XSTO X12-Serie
CISPR 11 nutzt HF-Energie
ausschlieBlich fiir
interne Funktionen
Daher sind die
HF-Aussendungen Klasse B Die XSTO X12-Serie
CISPR 11 ist fir den direkten
Anschluss an
Oberschwingungsaussendungen Klasse A Sffentliche
IEC 61000-3-2 Niederspannungsnet
ze geeignet
Spannungsschwankungen/Flicker—Aussendun | /

gen

IEC 61000-3-3
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Tabelle 2

Leitlinien und Herstellererkldrung - Elektromagnetische Storfestigkeit

Die XSTO X12-Serie ist fiir den Einsatz in der unten beschriebenen

elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Nutzer hat sicherzustellen, dass

das Gerat in einer solchen Umgebung verwendet wird

. . . " . . Elektromagnetis
Storfestigkeitspriifu | IEC 60601 Ubereinstimmungsp
che Umgebung -
ng Priifpegel egel ..
Leitlinien
FuBboden sollten
aus Holz, Beton
+8 kv +8 kv oder
. Kontaktentladun | Kontaktentladung Keramikfliesen
Elektrostatische ¢ (elek.) (elek.) bestehen. Bei
Entladung (ESD) synthetischen
IEC 61000-4-2 +2 kV, =4 kV, | £2 kV, £4 kV, 8 Materialien
+8 kV, £15 kV | kV, =15 kV sollte die
Luftentladung Luftentladung Luftfeuchtigkeit
mindestens 30 %
betragen.
Schnelle transiente
elektrische +2kV +2kV
Storgrofen/Burst Wiederholfreque | Wiederholfrequenz Die Qualitat der
(EFT) nz 100 kHz 100 kHz Netzversorgung
TEC 61000-4-4 sollte der einer
typischen
+0,5kV, =1kV | £0,5 kV, +1 kV gewerblichen
StoBspannungen Leitung—zu-Leit | Leitung—zu-Leitun oder
(Surges) ung g Krankenhausumgeb
LEC 61000-4-5 +0,5 kv, +1 +0,5 kV, £1 kV, | ung entsprechen.
kV, +2 kV +2 kV
Leitung—zu-Erde | Leitung—zu—Erde
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Spannungseinbriiche

IEC 61000-4-11

0% UT; 0,5 0% UT; 0,5
Perioden Perioden
Bei 0°, 45°, Bei 0° , 45°
90° , 135° , 90° , 135°
180° , 225° , 180° , 225°
270° und 315° 270° und 315°
0%UT; 1 Periode .

0 % UT; 1 Periode
und

und

70 % UT; 25/30
Perioden

Einphasig: bei
0°

70 % UT; 25/30
Perioden

Einphasig: bei 0°

Spannungsunterbrechu

Die Qualitat der
Netzversorgung
sollte der einer
typischen
gewerblichen
oder
Krankenhausumgeb
ung entsprechen
Wenn das Gerat
kontinuierlich
betrieben werden
muss, wird eine

USV-Versorgung

ngen 0 % UT: 250/300 | 0 % UT; empfohlen.
Perioden 250/300 Perioden
IEC 61000-4-11
Magnetfelder der
Netzfrequenz
sollten Pegel
Magnetfelder mit aufweisen, die
Nennwerten der 30 A/m 30 A/m

Netzfrequenz

IEC 61000-4-8

50 Hz oder 60 Hz

50 Hz oder 60 Hz

fiir eine typische
gewerbliche oder
Krankenhausumgeb
ung

charakteristisch

sind.
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Storfestigkeit

gegeniiber

Nahfeld-Magnetfelder

n

IEC 61000-4-39

65 A/m

Modulation:
Pulsmodulation,
2,1 kHz

Priffrequenz:
134, 2 kHz;

7,5 A/m

Modulation:
Pulsmodulation,
50 kHz

Priffrequenz:
13,56 MHz;

Siehe Tabelle 6

65 A/m

Modulation:
Pulsmodulation,
2,1 kHz

Priffrequenz:
134, 2 kHz;

7,5 A/m

Modulation:
Pulsmodulation, 50

kHz

Priffrequenz:
13,56 MHz;

Siehe Tabelle 6

Hinweis: UT ist die Wechselspannung des Versorgungsnetzes vor der Anwendung des

Prifpegels.

Tabelle 3: Leitlinien und Erklarung - elektromagnetische Storfestigkeit fur

leitungsgefiihrte und gestrahlte HF-GroBen

Leitlinien und Erklarung

- elektromagnetische Storfestigkeit

Die XSTO X12-Serie ist fiir den Einsatz in der unten beschriebenen

elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Kunde oder der Nutzer hat

sicherzustellen, dass das Gerat in einer solchen Umgebung verwendet wird

Storfestigkeitsp | IEC 60601 Ubereinstimmungs— | Elektromagnetisch
rufung Priufpegel pegel e Umgebung -

Leitlinien
Leitungsgefiihrte | 3 Vrms 3 Vrms Tragbare
HF-Storgrofen IEC 150 kHz bis 80 MHz | 150 HF-Kommunikations
61000-4-6 gerate
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6 Vrms in ISM-

kHz bis 80 MHz

Béndern 6 Vrms in ISM- und
Amateurfunkbéander
n
Gestrahlte 10 V/m 20 V/m
HE-StorgroBen IEC | g0 i, bis 2,7 GHz | 26 MHz bis 25 GHz
61000-4-3

385 MHz -

5785 MHz,
Priifvorschriften
fir

Gehauseseitige
Storfestigkeit
gegeniiber
drahtlosen
HF—Kommunikations
geraten (siehe
Tabelle 9 von IEC
60601-1-2:2014+A1
:2020)

10 V/m

80 MHz bis 2,7 GHz
385 MHz -

5785 MHz, Pruf-

vorschriften fir
gehauseseitige
Storfestigkeit
gegentiber
drahtlosen
HF-Kommunikations
geraten (siehe
Tabelle 9 von IEC
60601-1-2:2014+A1
:2020)

(einschlieBlich
Zubehor wie

Antennenkabel

und externer
Antennen) sollten
nicht naher als 30
cm (12 Zoll) an
irgendeinem Teil

der

XSTO X12-Serie
verwendet werden,
einschlieBlich
der vom Hersteller
spezifizierten
Kabel.
Andernfalls kann

die Leistung
dieses Gerats
beeintrachtigt
werden.
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